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The X-DRONE Overview

The X-Drone is your new and perfect way to take selfies from the air and make videos during your leisure
time. It is very easy to operate and is equipped with a few very exciting features. The X-Drone is a high-tech
product and at the same time is as easy and fun as a toy.

Read the information below carefully and enjoy selfies on a higher level!

A. PRE-FLIGHT PREPARATION

1. Propellers installation
Please install the propellers to their corresponding arm accurately. (Figure 1)

2. Arms folding order
First fold the front arms near the camera, then the back arms. (Figure 2)

3. Lithium battery instructions
Hold down the battery spring button, as shown, gently pull out the battery, the charger plug and the USB
port. (Figure 3)

Attention:

There i a certain risk when using a lithium battery. It may cause fire, body injury or property loss. Users
must be aware of the risks of using this product. Manufacturers, retailers and dealers do not bear any
responsibility if accidents occur, so please read the safety guidelines and charging instructions carefully
before operation.

- If battery leakage occurs, please avoid contact with your eyes and skin. If it happens, wash your eyes
with clean water and seek medical care immediately.

« Please remove the plug immediately if you sense any peculiar smell or hear a peculiar noise.

« Please comply with the following requirements strictly or the device may cause fire, electric shock or
explosion.
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Battery Charging

« Please use the original factory charger to ensure safe usage.

« Do not overcharge the battery. Please pull out the charger once the battery is fully charged.

« Do not charge the battery close to inflammables or on the surface of electro-conductive objects. When
charging, please observe the battery at all times.

« Do not charge batteries which haven't cooled down yet

« The charging temperature should be between 0 °Cand 40 °C.
Recyde

« Do not deal with the related equipment as daily rubbish. The damaged/unusable batteries should be
put into a designated container.

« This equipment is composed of electronic elements and batteries. Please dispose according to the
special requirements.

B. INSTRUCTIONS FOR APP

1. Wi-Fi connection

« Before use, please set the power switch to on. Open the Wi-Fi interface and connect to the
“X-Drone"network.

« Ifthe W-Fi connection is good, open the APP, enter the main interface, as shown in Figure 4, click "Play
to enter the user interface, as shown in Figure 5. Click E “ (“OFF") to enter the control interface, as
shown in Figure 6. Click E *, the Altitude Hold key will become yellow, and enter the Altitude Hold
interface, as shown in Figure 7. Click E “ for more settings as shown in Figure 8.

« When the the connection is active, you will see the images on your phone screen.

2. APP interface description (Figure 9)

1. Return 18/19. Left/right side-fly

2. Pictures 20/21. Forward/back

3. Recorded video 22/23. Front/rear trim

4. Documentation 24/25. Right/left rotation trimming
5. Speed: 30% / 60% /100% 26/27. Left/right side-fly fine-tuning
6. Fixed-height mode 28. Take-off key

7. Gravity-sensing mode 29. Drop key

8. Show/hide control interface 30. Emergency Stop

9. Display settings menu 31. Flight trajectory

10. Reverse lens

11.3D display

12. Headless mode

13. Gyroscope correction
14.360 degree rollover
15. Throttle control
16/17. Right/left rotation

( Accelerometer mode: in accelerometer mode put your right hand thumb on the right joystick and
swing the phone (Figure 10)

(@) Selfie mode: make the quadcopter turn the camera back, then click the camera button on the screen
to take selfies (Figure 11)

Attention:
Selfie-taking must be practiced when you are skilled enough to control the quadcopter.
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(3) One-key calibration: This function is only available on the ground.

3. Unlock quadcopter

Unlock the quadcopter before the flight. Click the Altitude hold icon in Figure 12, then click on the area in
Figure 13 to unlock.

4. Operation method

Attention:

After flight, please disconnect the battery plug from the power connection of circuit board in case of battery
damages.

(1) Connect the power plug of the quadcopter with the lithium battery socket correctly as shown in the

figure. Place the quadcopter on a level surface and please do not move it while the indicator light is flashing.
(Figure 3)

(2) Please put the quadcopter in an open space.

Attention:

The camera of the quadcopter indicates the forward direction or the backword direction.

Push up the left joystick (accelerator); the rotating speed of the main blades increases,

the quadcopter will ascend. Push down the left joystick (accelerator); the rotating speed of the main blades
decreases, the quadcopter will descend. (Figure 14)

Push the left joystick (accelerator) to the left; the quadcopter will turn left. Push the left joystick
(accelerator) to the right; the quadcopter will turn right. (Figure 15)

Attention:
Push the left joystick (accelerator) slowly to take off. When the quadcopter revolves or flies sideways in the
air, use the fine-tuning function to calibrate the action.

C. FLYING EXERCISE

1. Preflight environment

«Indoor flying: choose a wide place without barriers, pets or people.

« Outdoor flying: choose a warm, sunny and windless day.
(D Do not fly in extreme temperatures. Flying in extreme temperatures may affect the performance and
damage the product.
(2 Do not fly in windy days. The performance and the control of the quadcopter will be affected by the
strong winds.
2. Fundamental flying
You can try to fly a square, cross-shaped pattern after the fundamental flight training of fixed-point take-off,
landing, rotation and other basic exercises.
3. Altitude Hold
When you release the left joystick (throttle) after the up/down operation, the quadcopter will still hover.
(Figure 16)
4.3D Flips and Rolls
Try adventurous rotations when you are skilled enough. Fly the quadcopter more than 3 meters high from
the ground, push the rotation button and push the right joystick into one direction. The quadcopter will
rotate to the direction you push. (Figure 17)
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D. COMMON PROBLEMS AND SOLUTIONS

PROBLEMS CAUSES

1. The quadcopter battery is not connected.
Control failure .
2. Strong wind force.

1.The rotation speed of the main blades is too slow

Failure t d
alureto ascen 2.The battery of the quadcopter is not fully charged.

Landing too soon The throttle stick is pulled down too fast.
Out of control Beyond the effective controlling distance.
SOLUTIONS

1.Connect the quadcopter battery the right way.
Control failure
2.Do not fly on windy days. The control of the quadcopter will be affected by the strong winds.
1.Push up the throttle joystick.
Fail to ascend
2.Please charge the quadcopter.
Landing too soon Pull down the throttle stick slowly to perform a smooth landing.

QOut of control Ensure that the flying distance is within 30 meters.

E. ACCESSORIES (rigure 18)

Ne  Name Quantity Ne  Name Quantity
01 Upper cover 1 07 Circuit board 1
02 Down Cover 1 08 Motor 4
03 Propeller 4 09 Gear 4
04 Upper cover of arms(A) 4 10 Battery 1
05  Down cover of arms(A) 4 11 USB charger 1
06  Down cover of arms(B) 4 12 Cameraplate 1

F. IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS

(@ Ifyou want to fly it outdoors, please mind the wind that s not too strong.

(2) This product uses 2.4G multi-band control system. The aircraft is equipped with forward, backward, left
and right steering, left and right side-fly, return, 3D flip and other functions.

(3 When the aircraft battery is low, the control distance will be shortened; when the aircraft battery power
is very low, the aircraft will not take off.

(@) Please repair the quadcopter in time when it is damaged. Do not fly the quadcopter when it is seriously
damaged (rotor wing breakage) since it might lead to injury.
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PANORAMICA THE X-DRONE

The X-Drone & un nuovo modo ideale per scattare i vostri selfy in volo e girare video durante il vostro tempo
libero. E realmente semplice da maneggiare ed & dotato di alcune funzioni realmente elettrizzanti. The
X-Drone & un prodotto ad alta tecnologia, facile da utilizzare e divertente come un giocattolo.

Leggete con attenzione le informazioni sottostanti e godetevi selfy ad alta quota!

A. PREPARAZIONE PRIMA DEL VOLO

1. Installazione delle eliche

Installa accuratamente le eliche agganciandole ai rispettivi bracci. (Figura 1)

2. Ordine di piegamento dei bracci

Per prima cosa piega i bracci frontali vicino alla videocamera, successivamente i bracci posteriori.

(Figura 2)

3. Istruzioni relative alla batteria al litio

Tieni premuto il tasto della molla della batteria, come mostrato in figura, estrai gentilmente la batteria, il
connettore di caricamento e la porta USB. (Figura 3)

Attenzione:

L'utilizzo di una batteria al litio implica un certo rischio. Potrebbe causare un incendio, lesioni fisiche o danni
alle proprieta. Gli utenti devono essere consapevoli dei rischi associati all'utilizzo di questo prodotto.
Produttori, rivenditori e commercianti non possono essere ritenuti responsabili nel caso si verifichi
qualsivoglia incidente. Quindi, prima di utilizzare il prodotto, & necessario leggere con attenzione le linee
quida relative alla sicurezza e le istruzioni di caricamento.

« Nel caso si verifichi la fuoriuscita di liquido dalla batteria, evitare il contatto con gli occhi e la pelle. Se
questo si verificasse, lavate i vostri occhi con acqua corrente e richiedete immediatamente soccorso medico.

« Rimuovere immediatamente la spina nel caso sentiate un odore o un rumore particolare.

« Sottostate attentamente ai seguenti requisiti o il dispositivo potrebbe causare un incendio, cortocircuito
o esplosione.
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Caricamento della batteria

« Perun utilizzo sicuro, utilizzate il caricatore originale del fabbricante.

« Non sovraccaricate la batteria. Scollegate il caricatore una volta che la batteria sia carica.

« Non caricate la batteria nei pressi di materiali infiammabili o sulla superficie di oggetti
elettroconduttivi. Quando in caricamento, sorvegliate sempre la batteria.

« Non caricate batterie che ancora non si siano raffreddate.

« Latemperatura di caricamento dovrebbe essere tra 0°Ce 40°C.
Riciclo

« Non smaltite questa attrezzatura come si trattasse di spazzatura comune. Le batterie
danneggiate/inutilizzabili dovrebbero essere smaltite negli appositi spazi adibiti.

« Questa attrezzatura & composta da elementi elettronici e batterie. Smaltirli secondo i requisiti specifici.

B. ISTRUZIONI RELATIVE ALL'APP

1. Connessione Wi-Fi

« Prima dell'utilizzo, posizionate l'interruttore di accensione su on. Aprite l'interfaccia Wi-Fi e connettete
la rete “X-Drone”.

« Sela connessione W-Fi & buona, aprite 'APP, accedete allinterfaccia principale, come mostrato in Figura
4, premete“Play” per accedere allinterfaccia utente, come mostrato in Figura 5. Premete " &l ” (“OFF) per
accedere all'interfaccia di controllo, come mostrato in Figura 6. Premete ” E “ il tasto Mantenimento
dell'altitudine diverra giallo, ed é possibile accedere allinterfaccia Mantenimento dell'altitudine, come
mostrato in Figura 7. Premete "|E-3|" per maggiori impostazioni, come mostrato in Figura 8.

« Quando la connessione & attiva, potrete visualizzare le immagini sullo schermo del vostro cellulare.

2. APP interface description (Figura 9)

1. Ritorno 18/19. Volo laterale verso destra/sinistra
2.Foto 20/21. Avantifindietro

3. Video registrato 22/23.Trim frontale/posteriore

4. Documentazione 24/25. Trim rotazione destra/sinistra

5. Velocita: 30% / 60% /100% 26/27. Messa a punto del volo laterale verso
6. Modalita altezza fissa destra/sinistra

7. Modalita sensibile alla gravita 28. Chiave per il decollo

8. Mostra/nascondi interfaccia di controllo 29. Atterrare

9. Mostra il menu delle impostazioni 30. Stop d'emergenza

10. Inverti lenti 31. Traiettoria del volo

11. Display 3D

12. Modalita “senza capo”

13. Correzione del giroscopio

14. Effetto rollover a 360 gradi

15. Controllo dell'acceleratore

16/17. Rotazione verso destra/sinistra

(D Modalita accel in modalita accel posizionate il pollice della vostra mano destra
sul joystick di destra e scuotete il cellulare (Figura 10)

(2) Modalita selfy: permette al quadrirotore di girare la videocamera posteriormente. Successivamente,
per scattare selfy, bastera premere il tasto “videocamera” sullo schermo (Figura 11)

Attenzione:
E necessaria una certa abilita nel maneggiare il quadrirotore prima di iniziare a scattare selfy.
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(3 Calibrazione a un tasto: questa funzione & disponibile solo a terra.

3. Shlocca quadrirotore

Shloccate il quadrirotore prima del volo. Premete |'icona Mantenimento dell‘altitudine come in Figura 12.
Successivamente, premete |'area evidenziata in Figura 13 per shloccare.

4. Modalita operativa

Attenzione:

Dopoil volo, in caso di danni alla batteria, scollegare la spina della batteria dal connettore d‘alimentazione
presente sulla scheda.

@ Collegate c la spina d‘ali ione del quadri alc della batteria al litio,
come mostrato in figura. Posizionate il quadrirotore su una superficie piana e non muovetelo mentre la luce
dell'indicatore sta lampeggiando. (Figura 3)

(2) Posizionate il quadrirotore in uno spazio aperto.

Attenzione:
La videocamera del quadrirotore indica la direzione in avanti o indietro.
Spingendo in alto il joystick sinistro (acceleratore); si aumenta la velocita di rotazione delle lame principali, il

quadrirotore si alza. Spingendo verso il basso il joystick sinistro (acceleratore); si diminuisce la velocita di
rotazione delle lame principali, il quadrirotore i abbassa. (Figura 14)

Spingendo il joystick sinistro (acceleratore) verso sinistra; il quadrirotore girera a sinistra. Spingendo il
joystick sinistro (acceleratore) verso destra; il quadrirotore girera verso destra. (Figura 15)

Attenzione:
Spingete lentamente il joystick di sinistra (acceleratore) per decollare. Quando il quadrirotore ruota o vola
lateralmente in aria, utilizzate la funzione di messa a punto per calibrare il movimento.

C. ESERCITAZIONI DI VOLO

1. Ambiente prima del volo
« Volo al chiuso: scegliete un luogo ampio senza ostacoli, animali o persone.
« Volo all'aperto: scegliete un giorno caldo, soleggiato e senza vento.

(D Non volare con temperature estreme. Il volo con
danneggiare il prodotto.

I estreme puo i lep ioni e

(2) Non volare durante giornate ventose. Le prestazioni e il controllo del quadrirotore saranno influenzate
da forti venti.

2. Basi di volo

Potete provare una traiettoria a croce quadrata dopo aver eseguito il collaudo di volo base relativo a decollo
da un punto fisso, atterraggio, rotazione e altre esercitazioni base.

3. Mantenimento dell'altitudine

Quando rilasciate il joystick sinistro (acceleratore) dopo una manovra verso I'alto o il basso, il quadrirotore
continuera a stare in hovering. (Figura 16)

4. Movimento e flip 3D

Provate rotazioni avventurose quando vi sentirete abbastanza pronti. Fate volare il quadrirotore ad oltre 3
metri dal suolo, premete il tasto di rotazione e spingete il joystick di destra verso una direzione. Il
quadrirotore ruotera verso la direzione selezionata. (Figura 17)
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D. PROBLEMI COMUNI E SOLUZIONI

PROBLEMI CAUSE

1. La batteria del quadrirotore non & collegata
Controllo impossibile
2.Vento troppo forte
1.La velocita di rotazione delle lame principali & troppo bassa
Ascensione impossibile . N .

2.La batteria del quadrirotore non & completamente carica

Atterraggio anticipato  La leva dell‘acceleratore ¢ stata spinta troppo rapidamente.
Fuori controllo Effettiva distanza operativa superata

SOLUZIONI

1.Controllate che la batteria del quadrirotore sia inserita correttamente
Controllo impossibile . . . - o _—
2.Non volare in giori ventosi. Il controllo del quadrirotore verra influenzato da forti venti
1.Spingete il joystick dell'acceleratore verso 'alto
Fail to ascend o -

2 Ricaricate il quadrirotore

Atterraggio anticipato  Tirate lentamente in basso il joystick dell'acceleratore per eseguire

Fuori controllo Assicuratevi che la distanza di volo resti entro i 30 metri
E. ACCESSO Rl (Figura 18)
Ne  Nome Quantita N Name Quantity
01  Copertura superiore 1 07 Scheda del circuito 1
02 Coperturainferiore 1 08 Motore 4
03  FHlica 4 09 Ingranaggio 4
04 Copertura superiore dei bracci(A) 4 10 Batteria 1
05 Copertura inferiore dei bracci(A) 4 11 Caricatore USB 1
06  Copertura inferiore dei bracci(B) 4 12 Sostegno videocamera 1

F. IMPORTANTI ISTRUZIONI SULLA SICUREZZA

(D Se desiderate volare allaria aperta, assicuratevi che il vento non sia troppo forte.

(2) Questo prodotto usa un sistema di controllo 2.4G multi-band. Questo velivolo é dotato di funzioni di
sterzo anteriore, posteriore, verso sinistra e destra, volo laterale verso destra e sinistra, ritorno, flip 3D e altre
funzioni.

(3) Quando la batteria ha poca carica, la distanza di controllo sar inferiore; quando la batteria é quasi
scaria, il velivolo non decollera.

(@ Riparate per tempo il quadrirotore quando danneggiato. Non far volare il quadrirotore quando questo &
seriamente danneggiato (rottura dell'ala del rotore), dato che questo potrebbe causare un incidente.

[TALIANO



TABLA DE CONTENIDOS

A. PREPARACION PRE-VUELO
1. Instalacion de las hélices
2. Orden de doblado de los brazos
3. Instrucciones de la bateria de litio
B. INSTRUCCIONES PARA LA APP
1. Conexion Wi-Fi
2. Descripcion de la interfaz de la app
3. Desbloqueo del cuadricoptero
4. Método de funcionamiento
C. EJERCICIOS DE VUELO
1. Entorno pre-vuelo
2. Vuelo fundamental
3. Mantener altitud
4. Giros y rotaciones 3D
D. PROBLEMAS COMUNES Y SOLUCIONES
E. ACCESSORIOS
F. INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD

EI X-DRONE

EI X-Drone es la nueva y genial forma de hacer selfies desde el aire y grabar videos durante su tiempo libre.
Es muy facil de manejar y estd equipado con algunas funciones muy interesantes. £l X-Drone es un producto
de alta tecnologia y, al mismo tiempo, tan facil y divertido como un juguete.

Lea atentamente la informacion que le proporcionamos y idisfrute de selfies a un nivel superior!

A. PREPARACION PRE-VUELO

1. Instalacion de las hélices
Por favor, instale las hélices con cuidado en su correspondiente brazo. (Figura 1)

2.0rden de doblado de los brazos
Primero, doble los brazos delanteros cercanos a la cdmara. Después, los brazos traseros. (Figura 2)

3. Instrucciones de la bateria de litio
Mantenga presionado el boton del resorte de la bateria, como se muestra, y extraiga suavemente la bateria,
el enchufe del cargador y el puerto USB. (Figura 3)

Atencién:
Existe un cierto riesgo asociado al uso de una bateria de litio. Puede causar incendios, lesiones corporales o
dafios en el aparato. Los usuarios deben conocer los riesgos de usar este producto. Los fabricantes,

y distribui noson les en caso de que se produzcan accidentes, por lo tanto, lea

atentamente las instrucciones de sequridad y las instrucciones de carga antes de su uso.

- Sise produce una fuga del liquido de bateria, evite el contacto con los ojos y a piel. Si esto sucede,
lévese los ojos con agua limpia y busque atencion médica de inmediato.

«Por favor, desenchtfela inmediatamente si siente alguin olor peculiar o escucha un ruido extrafio.

« Por favor, cumpla estrictamente los siguientes requisitos para evitar incendios, descargas eléctricas o
explosiones.
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(arga de la bateria

« Utilice el cargador original de fabrica para garantizar un uso seguro.

« No sobrecargue la bateria. Por favor, extraiga el cargador una vez que la bateria esté completamente
cargada.

« No cargue la bateria cerca de productos inflamables o en la superficie de objetos electroconductores.
Cuando realice la carga, observe la bateria periédicamente.

« No cargue las baterias que atin no se hayan enfriado.

« Latemperatura de carga debe estar entre 0°Cy 40°C.
Reciclaje

« No tire las baterias a la basura. Las baterias dafiadas/inutilizables deben desecharse en un contenedor
especial.

« Este equipo estd compuesto de elementos electrénicos y baterias. Por favor, deséchelas siguiendo lo
que cada elemento requiera.

B. INSTRUCCIONES PARA LA APP

1. Conexion Wi-Fi

« Antes de usarlo, active el interruptor de encendido. Abra la interfaz de Wi-Fi y conéctese a la red
"X-Drone"

« Sila conexion W-Fi es buena, abra la aplicacion, acceda a la interfaz principal, como se muestra en la
Figura 4, haga clic en "Play" para acceder a la interfaz de usuario, como se muestra en la Figura 5. Haga clic
en" " ("OFF") para acceder a la interfaz de control, como se muestra en la Figura 6. Haga clicen E
la tecla de mantenimiento de altitud se volvera amarilla, y acceda a la interfaz Altitude Hold, como se
muestra en la Figura 7. Haga clicen E para més configuraciones, como se muestra en la Figura 8.

« (uando la conexion esté activa, vera las imagenes en la pantalla de su teléfono.

2. Descripcion de la interfaz de la APP (Figura 9)

1. Volver 14. Rotacién 360 grados

2. Fotografias 15. Control del acelerador

3. Video grabado 16/17. Rotacidn izquierda/derecha

4. Documentacién 18/19. Vuelo lateral izquierdo/derecho
5. Velocidad: 30% / 60% /100% 20/21. Adelante/atrés

6. Modo altura fijada 22/23. Nivelar frontal/trasera

7. Modo sensor gravedad 24/25. Ajuste rotacion derecha/izquierda
8. Mostrar/Ocultar interfaz de control 26/27. Fine-tuning izquierda/derecha
9. Mostrar men( de configuracién 28. Botdn despegue

10. Revertir lente 29. Botdn aterrizaje

11. Pantalla 3D 30. Parada de emergencia

12. Modo headless (sin cabeza) 31.Trayectoria de vuelo

13. Correccién giroscdpica

(D Modo acelers en el modo acelerd coloque su pulgar derecho sobre el joystick derecho y
mueva el teléfono (Figura 10)

(2) Modo selfie: haga que el cuadricoptero gire la cémara hacia atrés, luego presione el botén de la
camara en la pantalla para tomar sefies (Figura 11)

Atencién:
Solo debe usar el modo selfie cuando tenga suficiente practica para manejar el cuadricéptero
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(3 Calibracién con una tecla: esta funcion solo est4 disponible en el suelo.

3. Deshloquear cuadricéptero

Desbloquee el cuadricoptero antes del vuelo. Haga clic en el icono de Altitude Hold en la Figura 12, luego
haga clic en el drea de la Figura 13 para desbloquear.

4. Método de funcionamiento

Atencion:

Después del vuelo, desconecte el enchufe de la bateria de la conexion de alimentacién del tablero de circuito
para evitar dafios en la bateria.

() Conecte correctamente la clavija de alimentacion del cuadricéptero con el hueco de la bateria de litio,
como se muestra en la figura. Coloque el cuadricoptero en una superficie nivelada y no lo mueva mientras la
luz indicadora esté parpadeando. (Figura 3)

(2 Coloque el cuadricoptero en un espacio abierto

Atencién:

La cdmara del cuadricoptero indica la direccion hacia adelante o hacia atrés.

Empuje hacia arriba el joystick izquierdo (acelerador); la velocidad de rotacion de las hélices principales

aumentara y el cuadricoptero ascenderd. Presione hacia abajo el joystick izquierdo (acelerador); la velocidad
de rotacin de las hélices principales disminuirg, y el cuadricéptero descenderd. (Figura 14)

Empuje el joystick izquierdo (acelerador) hacia la izquierda; el cuadricptero girard a la izquierda. Empuje el
joystick izquierdo (acelerador) hacia la derecha; el cuadricoptero girard a la derecha. (Figura 15)

Atencion:
Empuije el joystick izquierdo (acelerador) lentamente para despegar. Cuando el cuadricoptero gire o vuele en
el aire, utilice la funcién “fine tune” para calibrar la accion.

C. EJERCICIOS DE VUELO

1. Entorno pre-vuelo

« Vuelo e interiores: elija un lugar amplio sin barreras, mascotas o personas.

« Vuelo al aire libre: elija un dia célido, soleado y sin viento.
(D No vuele a temperaturas extremas. Volar con temperaturas extremas puede afectar al rendimiento y
dafiar el producto.
(2) No vuele en dias ventosos. El rendimiento y el control del aparato se veran afectados por los fuertes
vientos.
2.Vuelo fundamental
Puede intentar volar en base a un patrén cuadrado o en forma de cruz tras el entrenamiento de despegue,
desde punto fijo, aterrizaje, rotacion y otros ejercicios bdsicos.
3. Mantener altitud
Cuando suelte el joystick izquierdo (acelerador) tras la operacion arriba / abajo, el cuadricoptero atn se
desplazard. (Figura 16)

4. Giros y rotaciones 3D

Pruebe rotaciones mas complicadas cuando alcance la destreza suficiente. Vuele el cuadricoptero a mas de 3
metros de altura del suelo, presione el botdn de rotacion y empuje el joystick derecho en una direccion. £l
cuadricoptero girard en la direccion que le indique. (Figura 17)




D. PROBLEMAS COMUNES Y SOLUCIONES

PROBLEMAS CAUSAS

1. La bateria del cuadricoptero no esté conectada
Fallo de control 5
2.Viento muy fuerte

1.La velocidad de rotacidn de las hélices principales es muy lenta

Fallo en el ascenso B o .
2.Labateria del cuadricoptero no esté totalmente cargada

Aterriza muy rdpido Se estd apretando demasiado rapido el acelerador
Fuera de control Se ha traspasado la distancia efectiva de control
SOLUCIONES

1.Conecte la bateria del cuadric6ptero correctamente
Fallo de control . . . -
2.No vuele en dias ventosos. El control del cuadricoptero se veré afectado por los vientos fuertes.

1.Presione hacia arriba el acelerador
Fallo en el ascenso o
2.Cargue el cuadricoptero

Aterriza muy rapido Presione lentamente hacia abajo el acelerador para consequir un aterrizaje suave
Fuera de control Asegirese que no ha excedido la distancia de 30 metros.
E. ACCESOR'OS (Figura 18)
Ne  Nombre Cantidad Ne  Name Quantity
01  Cubierta superior 1 07 Placa de circuitos 1
02 Cubierta inferior 1 08 Motor 4
03 Hélice 4 09  Engranaje 4
04 Cubierta superior brazos(A) 4 10 Bateria 1
05 Cubierta inferior brazos(A) 4 11 Cargador USB 1
06 Cubierta inferior brazos(B) 4 12 Cubierta dela cmara 1

F. INSTRUCCIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD

(@ Si desea volar al aire libre, evite hacerlo cuando el viento sea demasiado fuerte.

(2) Este producto usa un sistema de control multibanda de 2.4G. El dron esta equipado con direccién de
vuelo hacia adelante, hacia atrds, izquierda y derecha, vuelo lateral izquierdo y derecho, retorno, rotacion 3D
y otras funciones.

(3 Cuando la bateria del dron tenga un nivel bajo de carga, la distancia de control se acortard; cuando la
potencia de la bateria sea muy baja, el dron no despegara.

(@) Por favor, repare el cuadricoptero cuando esté dafiado. No realice ningin vuelo cuando éste esté
seriamente dafiado, ya que podria ocasionar graves lesiones.
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APRESENTACAO DO X-DRONE

0 X-Drone é amaneira perfeita de tirar selfies a partir do ar e de fazer videos em tempo real. £ muito facil de
operar e vem equipado com algumas funcionalidades muito excitantes. O X-Drone é um produto high-tech e
a0 mesmo tempo € um brinquedo simples e muito divertido.

Leia atentamente a informagao abaixo e tire selfies a um nivel do outro mundo!

A. PREPARAGAO PRE-V0O

1. Instalagao dos propulsores
Instale os prop nos bragos cor

p com precisdo. (Figura 1)

2. Sequéncia de desdobramento dos bragos
Primeiro desdobre os bracos da frente mais préximos da cdmara e, em seguida, os bragos de tras. (Figura 2)

3. Instrugdes da bateria de litio
Pressione o botdo da mola da bateria, conforme ilustrado e retire gentilmente a bateria, a ficha do
carregador e a porta USB. (Figura 3)

Atengao:

Ha sempre um determinado risco ao utilizar baterias de litio. Estas podem provocar um incéndio, danos
fisicos ou danos materiais. Os utilizadores devem estar cientes dos riscos inerentes a utilizagao deste
produto. Fabricantes, distribuidores e revendedores ndo assumem qualquer responsabilidade no caso de
acidente. Como tal, leia atentamente as instrugdes de sequranga e de carregamento antes de o utilizar.

- Sea bateria vazar, evite o contacto com os olhos e a pele. Se isto acontecer, lave os olhos com dgua e
procure imediatamente assisténcia médica.

« Remova imediatamente a ficha se sentir algum cheiro ou ruido estranho.

- Cumpra rigorosamente os seguintes requisitos ou o aparelho podera provocar um incéndio, choque
elétrico ou explosdo.
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Carregar a bateria

- Utilize o carregador original de fabrica para garantir uma utilizagdo sequra.

« Nao carregue a bateria em excesso. Retire o carregador assim que a bateria estiver totalmente
carregada.

« Nao carregue a bateria préximo de produtos inflamaveis ou na superficie de objetos condutores de
eletricidade. Quando carregar, observe reqularmente a bateria.

« Nao carregue a bateria enquanto ndo tiver arrefecido.

« Atemperatura de carregamento deve estar entre os 0°C e 0s 40°C.
Reciclar

« Nao trate este aparelho e pegas relacionadas como lixo doméstico. As baterias danificadas/nao
utilizadas devem ser eliminadas num recipiente destinado para tal fim.

« Este aparelho é composto por elementos eletrénicos e baterias. Elimine-o de acordo com os requisitos
especiais.

B. INSTRUCOES PARA A APP

1. Ligagao Wi-Fi

« Antes de utilizar, ligue o botdo de alimentacdo. Abra a interface de Wi-Fi e ligue a rede “X-Drone”.

« Sealigacao Wi-Fi for boa, abra a APP. Entre na interface principal, conforme ilustrado na Figura 4,
clique em "Play" para entrar na interface do utilizador, conforme ilustrado na Figura 5. Clique em " &2
("DESLIGAR") para entrar na interface de controlo, conforme ilustrado na Figura 6. Clique em " J4l ", a tecla
de manutencao de altitude fica amarela e, em seguida, entre na interface de manutengo de altitude,
conforme ilustrado na Figura 7. Clique em E “ para aceder a mais definides, conforme ilustrado na
Figura 8.

« Quandoa ligagdo estiver ativa, vera as imagens no ecra do seu telefone.

2. Descriao da interface da APP (Figura 9)

1. Regressar 14. Rotagao de 360 graus

2. Fotografias 15. Controlo de aceleracao

3. Video gravado 16/17. Rodar para a direita/esquerda

4. Documentagao 18/19. Voar lateralmente a esquerda/direita

5. Velocidade: 30% / 60% /100% 20/21. Avanar/retroceder

6. Modo de altura fixa 22/23. Corregdo frontal/traseira

7.Modo de sensor de gravidade 24/25. Corregdo de rotagao para esquerda/direita
8. Mostrar/ocultar interface de controlo 26/27. Afinagdo de voo lateral para a esquerda/direita
9. Menu de definigdes do visor 28.Tecla de descolagem

10. Lente invertida 29.Tecla de queda

11.Visor 3D 30. Paragem de emergéncia

12. Modo sem cabeca 31. Trajetdria de voo

13. Corregao do giroscdpio

(D Modo de aceleragao: no modo de aceleraao, coloque o polegar direito no joystick direito e abane o
telefone (Figura 10)

(2) Modo selfie: faga o quadcopter ligar a cimara, em seguida clique no botdo da cimara no ecré para
tirar selfies (Figura 11)

Atencéo:
Deve praticar tirar selfies quando tiver experiéncia suficiente a controlar o quadcopter
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(3 Calibragao com um hotdo: esta funcdo s6 esta disponivel no solo

3. Deshloquear o quadcopter

Desblogueie o quadcopter antes de voar. Clique no icone de manutencdo da altitude na Figura 12, em
seguida, clique na drea da Figura 13 para desbloquear.

4. Modo de operagao

Atengéo:

Depois de pilotar o quadcopter, desligue a ficha da bateria da ligagao de alimentagdo da placa de circuito,
em caso de danos na bateria.

(@ Ligue a ficha de alimentagdo do quadcopter na entrada da bateria de litio, conforme ilustrado na

imagem. Em sequida, coloque o quadcopter sobre uma superficie plana e ndo permita que este se mova
enquanto o indicador luminoso estiver a piscar. (Figura 3)

(2 Cologue o quadcopter num espago aberto.

Atengdo:

A camara do quadcopter indica a dire¢do para a frente ou para trds

Empurre o joystick (acelerador) esquerdo para cima; a velocidade de rotagao das laminas principais aumenta
€0 quadcopter comega a subir. Empurre o joystick (acelerador) esquerdo para baixo; a velocidade de rotagao
das laminas principais diminui e o quadcopter comega a descer. (Figura 14)

Empurre o joystick (acelerador) esquerdo para a esquerda e o quadcopter vira para a esquerda. Empurre o
joystick (acelerador) esquerdo para a direita e 0 quadcopter vira para a direita. (Figura 15)

Atencao:
Empurre o joystick (acelerador) esquerdo lentamente para descolar. Quando o quadcopter girar ou virar de
lado no ar, utilize a funcionalidade de afinacdo para calibrar a agao.

C. EXERCICI0 DE VOO

1. Ambiente pré-voo

« Voo no interior: escolha um local amplo sem obstaculos, animais de estimagdo ou pessoas.

« Voo no exterior: escolha um dia quente, com sol e sem vento.
(D Nao voar com temperaturas extremas. Voar com temperaturas extremas pode afetar o desempenho e
danificar o aparelho.
(2) Nao voar em dias ventosos. 0 desempenho e o controlo do quadcopter serdo afetados por ventos fortes.
2. Fundamentos de voo
Pode tentar voar em qualquer padrao (quadrado, cruzado, etc.) depois de fazer o treino de voo basico,
nomeadamente, descolar ou aterrar num ponto fixo, rodar e outros exercicios bésicos.
3. Manutengao da altitude
Quando liberta o joystick (acelerador) esquerdo depois da operacao para cima/para baixo, 0 quadcopter
continuard a pairar. (Figura 16)

4.Voltas e rotagdes 3D

Quando tiver experiéncia suficiente, podera fazer rotagoes aventureiras. Pilote o quadcopter a mais de 3
metros de Altura do solo, empurre o botao de rotagao e o joystick direito numa determinada direcao. 0
quadcopter rodara no sentido da direao dada. (Figura 17)




D. PROBLEMAS COMUNS E SOLUCOES

PROBLEMAS CAUSAS

1.A bateria do quadcopter nao esté ligada.
Falha de controlo
2.Vento forte.

1.A velocidade de rotacao das laminas principais é demasiado lenta.

Falha ao subir . o
2.Abateria do quadcopter nao est totalmente carregada.

Aterragem demasiado rapida 0 joystick de aceleracdo foi empurrado para baixo rapido de mais.

Fora de controlo Além da distancia de controlo efetiva.

SOLUCOES
1.Ligue 0 quadcopter a bateria de imediato.

Falha de controlo .
2.Nao pilote o quadcopter em dias com vento. O controlo deste é afetado por ventos fortes.
1.Empurre o joystick de aceleragao para cima.

Falha ao subir
2.Carregue o quadcopter.

Aterragem demasiado rapida  Empurre lentamente o joystick de aceleragao para baixo, de modo a fazer uma aterragem suave.

Fora de controlo Verifique se a distancia de voo se encontra dentro dos 30 metros.
E. ACESSOR'OS (Figura 18)
Ne  Nome Quantita N Name Quantity
01  Cobertura superior 1 07 Placa de circuito 1
02 Cobertura inferior 1 08 Motor 4
03 Propulsor 4 09  Engrenagem 4
04 Cobertura superior dos bragos (A) 4 10 Bateria 1
05 Cobertura inferior dos bragos (A) 4 11 Carregador USB 1
06  Cobertura inferior dos braos (B) 4 12 Basedacamara 1

F. INSTRUCOES DE SEGURANCA IMPORTANTE

(D Se quiser pilotar o quadcopter no exterior, verifique se no ha demasiado vento.

(2) Este aparelho utiliza um sistema de controlo com varias bandas de 2.4G e vem equipado com varias
fungdes, tais como avango, retrocesso, voo lateral & esquerda e direita, regresso, volta 3D, entre outras.

(3) Quando a bateria do aparelho esté fraca, a distancia de controlo sera encurtada; quando a alimentagio
da bateria do aparelho esta muito fraca, este ndo descolard.

(@) Se danificar o quadcopter, repare-o de imediato. Nao pilote o quadcopter quando estiver demasiado
danificado (asa do rotor danificada), uma vez que pode provocar ferimentos.
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Prezentare generald the X-DRONE

The X-Drone este noua metoda ideala de a face selfie-uri de la inaltime si de a filma in timpul liber. Este
foarte usor de manevrat si este echipata cu cateva functii interesante. The X-Drone este un produs high-tech,
darn acelasi timp este usor de folosit si poate fi si jucrie.

Cititi cu atentie informatiile de mai jos si bucurati-va de selfie-uri profesioniste!

A. PREGATIREA INAINTE ZBORULUI

1. Instalarea elicelor

Vd rugdm sa instalati elicele pe bratul corespunzétor, in mod corect. (Figura 1)

2. Ordinea de pliere a bratelor

Mai intai pliati bratele frontale, de langa camera, apoi bratele posterioare. (Figura 2)

3. Instructiuni pentru bateria cu litiu
Tineti apasat butonul de pe capacul bateriei, ca in imagine, si scoateti usor bateria, cablul de incarcare si
portul USB. (Figura 3)

Atentie:

Exista un anumit risc atunci cand folositi baterii cu litiu. Acestea ar putea cauza incendii, daune corporale
sau pierderi de proprietati. Utilizatorii trebuie sd fie constienti de riscurile folosirii acestui produs.
Producatorii, comerciantii si vanzatorii nu fsi asuma responsabilitatea pentru producerea accidentelor.
Asadar, cititi cu atentie instructiunile de utilizare in conditii de securitate si instructiunile de incarcare inainte
de a utiliza produsul.

- Dacd apar scurgeri ale bateriei, evitati contactul cu ochii si cu pielea. Dacd acest lucru se intdmpld,
spalati ochii cu apa curata si apelati imediat la un doctor.

« Via rugam sa scoateti incarcatorul din priza daca simtiti un miros ciudat sau dacd auziti sunete
neobisnuite.

« Va rugam sa respectati urmatoarele instructiuni cu strictete. In caz contrar, aparatul ar putea sd ia foc,
sd cauzeze socuri electrice sau explozii.




Incércarea bateriei

« Folositi incarcatorul original pentru a asigura o utilizare in conditii de siguranta.

+ Nu supraincrcati bateria. Indepartati incarcatorul dupa ce bateria s-a incircat complet.

« Nuincarcati bateria in apropierea produselor inflamabile sau pe suprafete cu proprietati
electroconductoare. Supravegheati bateria pe intreaga perioada de incarcare.

« Nuincarcati bateriile care nu s-au racit.

« Temperatura de incarcare trebuie s fie intre 0 5i 40°C.
Recidati

« Echipamentul nu trebuie aruncat drept gunoi menajer. Bateriile avariate sau care nu pot fi folosite
trebuie aruncate intr-un punct corespunzator pentru baterii.

« Echipamentul contine elemente electronice si baterii. Va rugam sa aruncati echipamentul conform
cerintelor speciale pentru electronice si bateri.

B. INSTRUCTIUNI PENTRU APLICATIE

1. Conexiunea Wi-Fi

- Inainte de a utiliza produsul, v rugam s il porniti cu ajutorul comutatorului. Folositi interfata Wi-Fi si
conectati,The X-Drone” la retea.

«In cazulin care conexiunea la Wi-Fi este bund, deschideti aplicatia, accesatj interfata principald, ca in
Figura 4, apasati pe,Play” pentru a accesa interfata pentru utilizatori, ca in Figura 5. Apasati pe,, E "
(,OFF") pentru a accesa interfata de control, ca in Figura 6. Apasati pe,, E Tasta pentru Mentinerea
altitudinii (Altitude Hold) va deveni galbena. Apoi accesati interfata Altitude Hold, ca in Figura 7. Apésati pe
E pentru mai multe setari, cain Figura 8.

« (and conexiunea este activa, veti vedea imaginile pe ecranul telefonului.

2. Descrierea interfetei aplicatiei (Figura 9)

1. Inapoi 15. Control acceleratie

2. Fotografii 16/17. Rotire stanga/dreapta

3. Videodlipuri inregistrate 18/19. Zbor lateral stanga/dreapta
4.Documente 20/21. Tnainte/inapoi

5. Viteza: 30% / 60% /100% 22/23. Ajustare fata/spate

6. Modul altitudine fixa 24/25. Ajustare rotire stinga/dreapta
7.Modul de detectare a gravitatiei 26/27. Ajustare Zbor lateral stanga/dreapta
8. Arata/Ascunde interfata de control 28.Tastd pentru decolare

9. Meniul afisare setari 29.Tastd pentru cobordre

10. Intoarce lentilele 30. Oprire de urgentd

11. Afisare 3D 31. Traiectorie zbor

12. Modul fara cap
13. Corectare giroscop
14. Intoarcere 360 de grade

(© Modul accelerometru: in modul accelerometru puneti degetul mare de la mana dreapta pe joystickul
din dreapta si balansati telefonul (Figura 10)

(2) Modul selfie: faceti quadcopterul sa intoarc in spate camera, apoi apésati pe butonul pentru cameré
de pe ecran pentru a face selfie-uri (Figura 11)

Atentie:
Faceti selfie-uri doar cand ati ajuns sa stapaniti suficient de bine quadcopterul.
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(3 Calibrarea dintr-o tasta: Aceasti functie este disponibila doar la sol.

3. Deblocarea quadcopterului

Deblocati quadcopterul inaintea zborului. Apdsati pe pictograma Mentinerea altitudinii ca in Figura 12, apoi
apasati pe portiunea artata in Figura 13 pentru deblocare.

4. Modalitatea de operare

Atentie:

Dupa zbor, v rugam sa deconectati cablul pentru baterie de a conectorul electric de pe placa de circuit in
cazul in care bateria este avariata.

(D Conectati cablul de incarcare al quadcopterului la mufa bateriei culitiu in mod corect, asa cum se vede in
imagine. Pozitionati quadcopterul pe o suprafata orizontald si nu il miscati cat timp lumina indicatorului este
intermitenta. (Figura 3)

(2) Va rugam s pozitionati quadcopterul intr-un spatiu deschis.

Atentie:

Camera quadcopterului indica directia inainte sau inapoi.

Apasatiin sus joystickul din stanga (acceleratorul). Viteza de rotatie a elicei creste,

iar quadcopterul va incepe sa se ridice. Apasati in jos joystickul din stanga (acceleratorul). Viteza de rotatie a
elicei descreste, iar quadcopterul va cobor. (Figura 14)

Apasati joystickul din stinga (acceleratorul) spre partea stangd; quadcopterul se va intoarce spre stanga.
Apasati joystickul din stinga (acceleratorul) spre partea dreaptd; quadcopterul se va intoarce spre dreapta.
(Figura 15)

Atentie:

Apasati joystickul din stanga (acceleratorul) incet pentru decolare. Cand quadcopterul se intoarce sau zboara
lateral in aer, utilizati functia de ajustare pentru a calibra.

C. EXERCITII DE ZBOR

1. Mediul inaintea zborului
« Iborin interior: alegeti un loc cu spatiu suficient, fara bariere, animale de companie sau alte persoane.
« Zborin exterior: alegeti o zi calda, cu soare si fara vant.
(D Evitati zborul cind sunt temperaturi extreme. Zborul la temperaturi extreme poate afecta performanta
si poate deteriora produsul.
(2) Evitati zborulin zile cu vant. Performanta si controlul asupra quadcopterului sunt afectate de vantul
puternic.

2. Notiuni de baz despre zbor

Puteti incerca sa dirijati quadcopterul sé zboare in forma de patrat, in cruce, dupd ce treceti prin exercitiile de
baza despre decolare din punct fix, aterizare, rotire si altele.

3. Mentinerea altitudinii

Cand eliberati joystickul din stanga (accelerare) dupa manevra de ridicare/coborare, quadcopterul inca va
zburain loc. (Figura 16)

4. Intoarceri i rotatii 3D
Tncercati rotatii indréznete dupa ce capatati experienta necesara. ti quadcopterul sa zboare la peste

3 metri de nivelul solului, apasati butonul de rotire si apasati joystickul din dreapta intr-o directie.
Quadcopterul de va roti in directia in care apasati. (Figura 17)




D. PROBLEME SI SOLUTII

PROBLEME CAUZE

1. Bateria quadcopterului nu este conectata.
Nu puteti controla . .
2. Exista vant puternic.

1.Viteza de rotire a elicelor principale este prea mica
Dispozitivul nu se ridica L
2. Bateria quadcopterului nu este complet incarcata.

Aterizare prea rapida Joystickul de accelerare este apasat prea repede.
Scapare de sub control Este in afara razei eficiente de control.
SOLUTII

1. Conectati corect bateria quadcopterului.

Nu puteti controla - . N h N 5
2. Evitati zborulin zile cu vént. Controlul asupra quadcopterului este afectat de vantul puternic.
1. Apasati joystickul pentru accelerare.

Dispozitivul nu se ridica T

2. Incarcati bateria quadcopterului.

Aterizare prea rapida Apasati incet joystickul in jos pentru o aterizare lind.

Scapare de sub control Asigurati-va ca distanta la care zboara quadcopterul nu depaseste 30 de metri.

E. ACCESOR” (Figura 18)

Ne  Nume (antitate Ne  Nume (antitate
01  Clapeta superioara 1 07 Placa de circuit 1
02 Clapeta inferioara 1 08  Motor 4
03 Elice 4 09 Viteze 4
04 Protectie superioara brate (A) 4 10 Baterie 1
05 Protectie inferioara brate (A) 4 11 Incarcitor USB 1
06 Protectie inferioara brate (B) 4 12 Suport camera 1

F. INSTRUCTIUNI IMPORTANTE PRIVIND SIGURANTA

( Daca zborul are loc afara, asigurati-va c nu bate tare vantul.

(2) Acest produs utilizeaza un sistem de control multibanda 2.4G. Dispozitivul poate naviga inainte, inapoi,
stanga si dreapta, poate zbura lateral stanga-dreapta, se poate intoarce, se poate roti 3D si are multe alte
functii.

(3 Cand nivelul bateriei este scazut, distanta de control este micsoratd. Cand nivelul bateriei este foarte
scazut, dispozitivul nu va decola.

(@) Va rugam sa reparati quadcopterul la scurt timp dupa avariere. Nu manevrati quadcopterul daca are
avarii serioase (de exemplu o pala rupta din elice), deoarece poate cauza daune.
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Emokommon X-DRONE

To X-Drone armoteei Tov kawoupyto, Téheto Tpomo va Bydhete oAt am Tov aépa kat va SnpIoupynoeTe
Bivreo atov ehevBepd oag xpovo. Eivat moh e0koAo aTov Xelptopo Kat eivat eEomAapévo pe Hepikd moND
OUVAPTIAOTIKG XapakTnpLoTiKd. To X-Drone amotehei éva mpaiov vnAig Texvohoyiag kat Tautoypova givat
T600 £0K0AO Kat SlaokedaaTIkd 600 éva matyvidl.

Napaote i (W MANPOYOpieC MPOOEKTIKA Kat amolalaTe 6éA@t o€ o YnAd eninedo!
A. TIPOETOIMAZIA TTA NNTHZH
1. Eykavaovacn mpomehav

Napakaholpie eykataoToTe TIq mpoméNeg pe akpiBeta otov avtiototyd Toug Bpayiova. (Ewkova 1)
2. Zewpd avadimwong Bpayiovav
Mpdyta avadtmwote Toug PmpooTivols Bpaioves KovTd aTnV KAEPA Kal {ETa Toug miow Bpayiove.
(Ewova 2)
3. 08nyiec patapiag MBiov
Miéote 10 Koupni eatnpiov T pmatapiag 6mwg paivetal onV €lkova, TpaBi&Te £€w anald v pnatapia, 10
Kkahadto poptiong kat T B0pa USB. (Ewkdva 3)
Mpoooyij:
Ymapyel kamolog kivduvog katd T xprion piag pmatapiag NBiov. Mmopei va mpokahéael gwTid, TPAVATIONO
1) {njutd o€ meptouoia. O xproTeg mpémet va yvwpilouv Toug KIVGUVoU( Katd T xprion Tou mpoidvrog autov. Ot
KATAOKEVAOTEC, HETANWANTEC Kat éPmopol v pépouv Kapia evBUvn 0 MeIMmTwon aTUYTHATOC, OTOTE
Tmapakaholpe omwg SlaBdoeTe MPooeKTIKA TIC 0nyieg ao@aleiag Kat Ti 0dnyiec popTIoNG mpW T
\etroupyia.

- Zemepimwon dlappori¢ e pmatapia, napakahoVpE amoQUYETE T Mg jie Ta paia kat To Séppa
oag. Av ouppei katt Tétoto, emhivete Ta pdia oag pe kabapo vepo kat avalntiote dpeoa latpiki BoriBeta.

« [apakaholpe agaipéote apéow To Kahwdlo oe mepimTwon Mo MApATNPROETE Karola mepiepyn
Hupwdid i akovaETE Kamolo mepiepyo Bopupo.

« Mapakahovpe omwg auotnpd pe Tig

JopY

anartoelg aAA@g 1) GUoKeun pmopei va

TIPOKaNéaEl puTLd, NAEKTPIKO GOK 1} ékpnéN.
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Oéprion pravapiag

« MapakahoUpie 6mw¢ xpnoiy {t€ Tov auBevTIKO €py 6 popTIOTH| yla va e§aopaNioeTe TV
aogahn xpron.

« Mnv uneppoprilete T pmatapia. MapakahoUpe agatpéote To poptiath poNiC yepioet Mijpwe N
pmatapia.

« Mnv gopriCete Ty pmatapia Kovtd o€ ebpekta UMK 1} 0TV EMPAVELa NAEKTPIKG ay@yIpwY
pévav. 0tav poprilete, mag Opie Omwg Beite ouvexwe T pmatapia.

« Mnv gopriCete pnatapieg mou dev €ouv akopN KPUGOEL

« H Beppokpacia poptiong mpénet va Bpioketat petagt 0°C kai 40°C.

Avakikhwon

« Mnv petayepiCeote Tov oxetiko eEomiopd we amhd okouridia. Ot kateoTpappiévec/dypnoTes patapieg
TipémeLva TomoBeToUVTal O E151KO KASo amoppiyng.

« 0 e§omiopdg autag amoteheitat amd nAeKTPOVIKA oTolyeia Kat pmatapiec. MapakahoUpie EegopTwbeite
OUHQWVA PE TI EIBIKEC TOUC AMAITHOEL,

B. OAHTIEX 1A EOAPMOTH

1. Zovdeon Wi-Fi

« Tlpw T xprion, napakahobpe avoiéte To Stakomm pevpatog. Avoilte ) dtemapnr Tou Wi-Fi kat
ouvdedeite oto diktuo “X-Drone”.

« Avn obvdeon Wi-Fi eivat kahi, avoi€te v epappoyn, pmeite o Kbpla 086vn 6w paivetat otV
Eikova 4, natijote o "Maiéte" yia va pneite oty Stemagn Tov ypriot 6mwe gaivetat oty Ewkova 5.
Anevepyonouote mat@vtagto " E “ (“OFF") yia va pmeite ot Stemagr xetpiopod onwg paivetat oty
Etkéva 6. Kdvte KN 010 E 70 Koupri Atatripnong Yopétpou Ba yivet kitpivo, kau pmeite ot diemagr
Matripnong Ygopétpou omwe gaivetat atny Eikova 7. Kdvte khik oto ” E “ Yla TEPLOOOTEPEC PUBHITELC
omwg gaiverat otny Eikova 8.

« Oréwoves Ba eppaviotoly atny 086vn Tou KivnTo oag dtav evepyoroinei ) ovvdeon.

2. Neprypagn Siemagiic epappoyn¢ (Eikdva 9)

1. Emotpoen 14.360 poipec oTpipoyUpLopa

2. Ewoveg 15. EAeyyoc ykallou

3. Katayeypappévo Biveo 16/17. Neprotpony Seid/apiotepd

4. Tekpnpiwon 18/19. Mayia ntijon apiotepd/deia

5. Taxotnta: 30% / 60% /100% 20/21. Mnpootd/miow

6. Aertoupyia otaBepou Gpoug 22/23. ¥taByon ppootd/miow

7. hertoupyia aioBnong apuntag 24/25. x1aByion meplotpogric de€id/apiotepd
8. Epgpdvion/anokpun Stenagnc yetpiopiol 26/27. Behtiwon ouvtoviopol mhaivii mrong
9. Epgpdvion pevod pubpioewv aplotepd/e€ia

10. Avtiotpor) @akol 28. MKTpo amoyeiwong

11. Mapovgiaon 3D 29. MKtpo mT@onG

12. Aertoupyia xwpic kateuBuvan 30. Awakormi) éktaktng avaykng

13. MidpBwan yupookoriou 31.Tpoyid mong

@A i OPETPOV: 0TV Aertoupyia IXUVOIOPETPOU BalTe TV avTiXelpa Tou Se€lol

00 yeptol oTo Se€10 Poyd Kat kouviiaTe To TAépwvo (Ekova 10)

(2) Aervoupyia 6éhgt: KAVTE T0 TETPAMTEPD VA YUPIOEL MioW TNV KANEPA, HETA KAVTE KAIK 0TO KoUWTi TN
Kapepac onv 086vn yia va ydhete oéhgt (Ewova 11)

Mpoooyij:

HYn oéhgt amartei e§doknon yia va €XETe apKeTn ejmelpia 0Tov ENeyX0 TOU TETPAMTEPOU.
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(3) Kahpmpdpiopa evog miktpou: H )\ pyia auh €ivat Stabéoun povo oo £5agog.
3. Zekheidwpa teTpdnTepoy

ZekNeldwoTe To TETpAMTEPO MPWY TRV TN NatroTe To €tkovidio Atatrpnong vpopétpou otny Eikova 12,
Kat Hetd matrote oty meptoyr ¢ Etkovag 13 yia va Eexheidioete.

4. M£Bodo¢ herroupyiag

Mpoooyij:

Metd v ntijon, napakalobpe apaipéote To kahwdio TG Hmatapiag amé To peGHA Tou KUKAHATOC Yia
anoguyn {nptdg e pmatapiag

(1) Suvbéote 0wotd To Kah@dlo pepiaToq Tov TETpAMTEPOU e TV umodoxR TG pmatapiag Miiou, 6mwg
Qaivetat 0TV elkova. TomoBETOTE T0 TETPAMTEPO € EMIMEN EMPAVEL Kl TApaKahoUpe Unv 1o
HeTakvioeTe 0on wpa avaBoopPrvel n pwtewn évdeldn. (Ekova 3)

(2) NapakaloUpe TOMOBETAOTE T0 TETATTEPO G€ AVOIKTO Y(pO.

Npocoyn:
H kapepa Tou Tetpantep 6 TV pmp | ) 1 TV motvn )

IMp@ETE MAve Tov aploTepd PoxA (EmTaxuvTrc): N TayTTa MEPIOTPOPNG TV KUY MTEPDYIWV auéaveTat
Kat 1o TETpanTepo Ba avéBel. IMpETe KaTw Tov aploTepd PoxAG (EMTaxLVTIC): 1 TaXUTNTA TEPLOTPOPIC TWV
KUPLWV TITEPUYIWV PEIGVETAL Kat To TETpanTepo Ba katéPet. (Ekova 14)

Impw¢Te aplotepd Tov aploTepd PoxAd (emaxuvric): To TeTpdmtepo Ba otpilpel apiotepd. ImpwEte Se€id Tov
aplotepo poyAd (emrayuvtic): To TetpamTepo Ba otpipel Sedid. (Eidva 15)

Npocoxn:

Impwére Tov aplotepd poxAo (emrayuvtiic) apyd yia amoyeiwon. 0Tav T0 TETPATEPO MEPIOTPEQPETA | METAEL

m\dyla oTov aépa, Xpnoty 0 Aetroupyia ka Hatog yia eTieon Tou GuVToVIapoD T
EVépyeLag.

(. AXKHEH NMTH2HX
1. NepiBahhov yia meijon

« [lton o€ e0wtepIKo Xwpo: eMAESTE éva peyalo xwpo xwpig epmodia, Katotkidia 1} avBpwmoug.
« Ttijon o€ e€wepiko xapo: emé€te pta eatiy, nNioAovoTn pépa xwpic avepo.

(D Mny metdre o akpaiec Beppokpaoiec. H mrron e axpaiec Beppokpaciec pmopei va emnpedoe v
anodoon kat va mpokahéaet {npuid oTo mpoiov.

(2 Mny metdre o pépec pe vepo. Ot Suvatol vepiot Ba empedoouy Ty amoSoon kat Tov ENeyxo Tou
TETPANTEPOU.

2. Itoyelwdng muijon

Mnopeite va Sokipdoete va netaéete oe éva HoTiBo TETPay@VOU OXUATOC 0TAUPOD HETA aMd T oTOIKEIWdN
eknaidevon mriong pe anoyeiwon and otabepo onpieio, mpooyeiwon, mePIoTPO Kat AANEC Bactkéc
QOKIOEIC.

3. Awatrjpnon vopétpou

‘Otav agrioete Tov aplotepd poyhd (ykadt) perd amd Aerroupyia avodou/kaBodou, To TetpdmTepo Ba ouvexioet
va intarat. (Ekéva 16)

4.3DA L]

YUPLOJ PLPOYUPIOH

DokipdoTe mepIMETEIDSEIC MEPIOTPOPEC OTAV AMOKTIOETE apKeTH epmelpia. MetdTe To TeTpdmTepo o€ LPog
Heyahitepo and 3 pétpa amd 1o £5apoc, MATHOTE T0 KOUYME MEPIOTPOPRG Kat GTPWETE Tov Se&I0 HoxAG mpog
it katevBuvon. To Tetpdmrepo Ba meplotpagei mpog v katebBuvon mou empadate. (Ewova 17)




D.XYNHOH MTPOBAHMATA KAI AYZEIX

MPOBAHMA AITIA
1.H pnatapia Tov tetpantepou ev elvat ouvdeSepévn.
Anotuyia eNéyyou .
2loupoc dvepo.
1.H taydmnra mepiotpogic TwV KipIwv MTEPUYiwY ivat mohd apyr
Anotuyia avoSou . . X )
2.H ymatapia Tou Tetpantepou Sev ival mhipw GopTIopEvI).
Moo ypriyopn mpooyeiwon ~ Empuwyvere Tov poxhd ykadiod kae mokv ypriyopa.
Extog eNéyyou BpiokeoTe €KTO¢ TG AMOTENEOATIKIG amOaTaoNG ENEyYOL.
AYZH
1.Zuvbé0Te 0wOTd TN PmaTapia Tov TETPATTEPOL.
Anotuyia ehéyyou 2.Mnv medte o pépec e vepio. O ENeyxog Tou TeTpdmepou Ba emnpeactet
ané Toug duvatol avéouc.
1.Zmp@Ere 1o poxAd yKadtol mpog Ta mave.
Anotuyia avoSou
2.Napakahoye aGEre To TeTpdnTepo.
Moo ypriyopn mpooyeiwon  Imp@&re 1o joxAG ykadtob apyd Mg Ta KATW yia va KTENEOETE jita amalq Tpooyeiwo.

Extag eNéyyou BeBatwbeite ot 1 andataon mrong eivat evidg 30 PETpw.

E. AE EZOYAP (Ewova 18)

Ap  Ovopa Mogétnta Ap  Name Quantity
01 Avw kdhuppa 1 07 Kokhopa 1
02 Kdtw kd\vppa 1 08  Kwnmipag 4
03 Mponéha 4 09 Moxhdg 4
04 Avw kdhuppa Bpayidvey (A) 4 10 Mnatapia 1
05 Ko kdhuppa Bpayidvey (A) 4 11 Oopuiotric USB 1
06  Kdtw kdhuppa Bpayidvewv (B) 4 12 M\axa kapepag 1

F. ZHMANTIKEX OAHTIEX AXOAAEIAY

(D Av emBupieite va 1o metagete o EWTEIKG YWPO, Mapaxahodyie mwe MPOGEEETE val jny umdpyet TohD

Suvatdg dvepog.

(2) Auté To mpoidv ypnotiomotei éva oUoTnia ENéyou moMNama ftwv 2.4G. To agpookdpog eivat

e€omNopiévo e ovoTnpa StevBuvong pmpoatd, miow, aploTepd kat §§1d, mhaivi mTrion aplotepd Kat S€€id,
pogr}, 3D YOptopa kat dMeg Aetroupyi:

(3) Otav n 10xvg T pmatapiag Tou agpookapoug eivat xapnM, n amooTaon e\éyyou HeldveTal ka 6Tav n
10} NG pmatapiag Tov aepookagoug ivat ToAD YapnAr, To agpooKaQog dev amoyelavetal.

(@) Napakahobyie emS10pAKOTE To TETPAMTEPO EyKatpa 6Tav MABel {npud. Mnv metde To TetpdmTepo 6tav
£xetmadet oopapn {npd (omdatyio Tov mrepuyiou Tou potopa) kaba Hmopei va 0dnyroel o TpavpaTIopd.

EAAHNIKA



SPIS TRESCI

A. PRZYGOTOWANIE DO LOTU
1. Montaz $migiet
2. Kolejnos¢ sktadania ramion
3. Instrukgja do akumulatoréw litowych
B. INSTRUKCJA DO APLIKAC)I
1. Potaczenie Wi-Fi
2. Opis interfejsu aplikacji
3. Odblokowanie quadcoptera
4.Sposob dziatania
C. CWICZENIE LATANIA
1. Srodowisko przed lotem
2. Podstawy latania
3. Utrzymywanie wysokosci
4.0brét 30
D. ROZWIAZANIA CZESTYCH PROBLEMOW
E. ELEMENTY URZADZENIA
F.ZASADY BEZPIECZENSTWA

X-DRONE Opis Produktu

X-Drone to nowy, doskonaty sposdb, aby zrobic selfie z powietrza i kreci¢ filmy w wolnym czasie. Jest bardzo
tatwy w obstudze. Wyposazony zostat w kilka ekscytujacych funkgji. X-Drone to produkt high-tech, a
jednoczesnie jego obstuga jest fatwa i przyjemna.

Uwaznie zapoznaj sie z informacjami zawartymi ponizej i ciesz sie selfie na wyzszym poziomie!

A. PRZYGOTOWANIE DO LOTU

1. Montaz Smigiet

Uwaznie zamontuj Smigfa na odpowiadajacych ramionach. (Rysunek 1)
2. Kolejnosc sktadania ramion

Najpierw zt6z przednie ramiona obok kamery, potem tylne. (Rysunek 2)

3. Instrukdja do akumulatoréw litowych
Przytrzymaj przycisk tak, jak pokazano na rysunku, delikatnie wyjmij akumulator, wtyczke do fadowarki i
port USB. (Rysunek 3)

Uwaga:

Istnieje pewne ryzyko, w przypadku korzystania z baterii litowej. Moze spowodowac pozar, uszkodzenie ciata
lub utrate mienia. Uzytkownicy musza miec Swiadomosc zagrozer zwiazanych z uzyciem tego produktu.
Producenci, detalisci i sprzedawcy nie ponosza zadnej odpowiedzialnosci w przypadku wystapienia
wypadkéw, wiec prosimy uwaznie zapoznac si¢ ze wskazowkami bezpieczeristwa i instrukcja tadowania.

« Jesli wystapi wyciek z akumulatora, nalezy unikac kontaktu cieczy z oczami i skora. Jesli tak sie jednak
stanie, trzeba przemyc oczy czysta woda i niezwocznie poszukac pomocy medycznej.

« Nalezy odtaczy¢ urzadzenie natychmiast, jesli poczuje sie specyficzny zapach lub ustyszy hatas.

« Nalezy Scisle przestrzegac tych wszystkich zalecen lub urzadzenie moze spowodowac pozar, porazenie
pradem elektrycznym lub wybuchu.

POLSKIE



tadowanie akumulatora
« Uzywaj oryginalnej tadowarki, zeby zapewni¢ bezpieczeristwo fadowania.
« Nie przefadowywuj akumul, Odtacz fadowarke, gdy tylko akumulator jest w petni
« Nie taduj akumulatora w okolicy urzadzen tatwopalnych i na powierzchniach przewodzacych prad.
Obserwuj akumulator podczas fadowania.
« Nie taduj akumulatora, jesli jeszcze nie wystygt.
« Temperatura fadowania powinna wynosic od 0°C do 40°C.
Recykling

b

« Nie traktuj tego urzadzenia, jak h $mieci. Uszkodzony lub nienadajacy sie do uzytku
akumulator trzeba wyrzucic do specjalnie przeznaczonego do tego kontenera na Smieci.

« Ten produkt jest ztozony z elementdw elektrycznych i akumulatora. Wyrzu¢ go zgodnie z
obowiazujacymi w twoim miejscu zamieszkania wymaganiami.

B. INSTRUKCJA DO APLIKACII

1. Potaczenie Wi-Fi

« Przed uzyciem nalezy ustawi¢ przetacznik zasilania na "on". Wejdz w ustawienia Wi-Fi i pofacz sie z
siecig, X-Drone”.

« Jezeli potaczenie z Wi-Fi jest dobre, otwdrz aplikacje, wejdz do gtéwnego menu, jak pokazano na
rysunku 4. Dotknij przycisku,Play’, jak pokazano na rysunku 5, aby wejs¢ do interfejsu uzytkownika. Dotknij
" E”(,,OFF") aby wejs¢ do panelu sterowania, jak pokazano na rysunku 6. Dotknij E ikona
utrzymywania wysokosci - zaswieci si¢ na z6tto. Wejdz w panel utrzymywania wysokosci, jak to pokazano
na rysunku 7. Dotknij, | " zeby zobaczyc wiecej ustawier tak, jak pokazano na rysunku 8.

« Kiedy potaczenie jest aktywne, zobaczysz te obrazki na telefonie.

2. Opis interfejsu aplikacji (Rysunek 9)

1. Powrét 15. Kontrola predkosci

2. Idjecia 16/17. Obrét w prawo/lewo

3. Nagrane filmy 18/19. Lot prawostronny/lewostronny

4. Dokumentacja 20/21. Przod/tyt

5. Predkosc: 30% / 60% /100% 22/23. Dopasowywanie przédtyt

6. Tryb statej wysokosci 24/25. Dopasowywanie obrotu prawo/lewo
7.Tryb czujnika grawitacyjnego 26/27. Dostosowywanie lotu lewostronne-
8. Pokaz/ukryj interfejs kontrolny go/praawostronnego

9. Pokaz menu opdji 28.Wzlot

10. Odwrécone soczewki 29. Ladowanie

11.Obraz 3D 30. Hamulec bezpieczeristwa

12.Tryb Headless 31. Trajektoria lotu

13. Korekta zyroskopu
14. Obrét 0 360 stopni
(D Tryb kontroli predkosci: w tym trybie pot6z kciuk na prawym drazku i przechyl telefon (Rysunek 10)

(2) Tryb Selfie: spraw, zeby quadrocopter spojrzat Ci w oczy swoim aparatem. Dotknij ikony z aparatem,
7eby zrobic selfie (Rysunek 11)

Uwaga:
Mozesz robic selfie, dopiero kiedy dobrze opanujesz kontrolowanie quadrocoptera




(3 Kalibraja: ta opdja jest dostgpna tylko, kiedy urzadzenie znajduje sie na ziemi.

3. 0dblokowanie quadcoptera

Odblokuj quadrocopter przed lotem. Dotknij ikony utrzymywania wysokosci, jak na rysunku 12, potem
dotknij miejsce pokazane na rysunku 13, aby odblokowac quadrocopter.

4. Sposéb dziatania

Uwaga:

Po locie nalezy odfaczy¢ akumulator, na wypadek uszkodzenia urzadzenia

(@ Prawidtowo podiacz zasilacz quadcoptera z akumulatorem litowym tak, jak pokazano na rysunku.
Umiesci¢ quadcopter na rownej powierzchni i nie przenos go, gdy kontrolka miga. (Rysunek 3)
(2) Umies¢ quadrocopter na otwartej przestrzeni.

Uwaga:

Aparat quadrocoptera moze by¢ skierowana do przodu albo do tytu

Przesur w gore lewy drazek (przyspieszenia); predkos¢ obrotu gtéwnych $migiet zwiekszy sie, quadrocopter
wzbije sie w powietrze. Przesuri w ot lewy drazek (przyspieszenia); predkos¢ obrotu gtéwnych Smigiet
zmniejszy sie, quadrocopter bedzie opadat. (Rysunek 14)

Przesuri lewy drazek (przyspieszenia) w lewo quadracopter skreci w lewo. Przesuri lewy drazek w prawo
(przyspieszenia); quadracopter skreci w prawo. (Rysunek 15)

Uwaga:
Pchnij lewy drazek (przyspieszenia) powoli, zeby powoli wznies¢ sie w powietrze. Kiedy quadracopter
porusza sie na boki w powietrzu, mozesz dostosowac lot korzystajac z innych opgji.

C. CWICZENIE LATANIA

1. Srodowisko przed lotem

- Latanie wewnatrz pomieszczen: wybierz lokacje, w ktdrej jest duzo miejsca, nie ma zadnych barier,
zwierzat ani ludzi.

- Latanie na zewnatrz: wybierz ciepty, stoneczny i bezwietrzny dzien.
(D Nie lataj w temperaturach ekstremalnych. Latanie w takich warunkach moze wptynac na wydajnosc i
doprowadzic do uszkodzenia produktu.
(2 Nie lataj w wietrzne dni. Wydajnos¢ i sterownos¢ quadcoptera moga ucierpie¢ przez silne wiatry.

2. Podstawy latania

Sprobuj latac wkoto lub tworzy¢ rozne figury geometryczne w powietrzu. Zrob to po tym, jak juz przyswoisz
sobie podstawy latania takie jak startowanie z okreslonego miejsca, ladowanie, krecenie sig i inne.

3. Utrzymywanie wysokosci

Kiedy wypuscisz prawy drazek (predkosc) po operacji wznoszenia sie / opadania, quadrocopter bedzie unosit
sie.(Rysunek 16)

4.0brét 3D

Jesli wystarczajaco opanowates obstuge uzadzenia, sprobuj krecic ronem. Wzle¢ quadrocopterem wigcej niz
3 metry w gare, nacisnij przycisk obrotu i popchnij prawy drazek w jedng strone. Quadcopter zakreci sie w
tym kierunku. (Rysunek 17)
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D. ROZWIAZANIA CZESTYCH PROBLEMOW

PROBLEMY PRZYCZYNY

1. Bateria quadcoptera jest nie podfaczona.
Awaria kontroli

2.Silny wiatr.
Niemozliwos¢ 1. Predkosc krecenia sie Smigiet jest zbyt niska.
wystartowania 2. Bateria quadrocoptera nie jest natadowana.

Ibytszybkie ladowanie  Drazek zostat Sciggniety w dot zbyt szybko.
Utrata kontroli Poza zasiegiem kontroli urzadzenia.
ROZWIAZANIA
1. Podfacz baterig quadrocoptera we wiasciwy sposob.
Awaria kontroli
2. Nie lataj w wietrzne dni. Sterowanie quadcopterem bedzie gorsze ze wzgledu na mocny wiatr.
Niemozliwosc 1. Pociagnij drazek do gory.
wystartowania 2. Nataduj quadcopter.
byt wezesne ladowanie  Sciagaj drazek w dot bardzo powoli, zeby wyladowac fagodnie.

Utrata kontroli Upewnij sie, ze urzadzenie jest w zasiegu 30 metrow od Ciebie.

E. ELEMENTY URZADZENIA @ysuneks)

Ne  Nazwa llos¢ N Nazwa llos¢
01 Gérne zakrycie 1 07  Plytagtowna 1
02 Dolne zakrycie 1 08  Silnik 4
03 Smigto 4 09 Naped 4
04 Gérme zakrycie ramon (A) 4 10 Akumulator 1
05 Dolne zakrycie ramion (A) 4 1 tadowarka USB 1
06  Dolne zakrycie ramion (B) 4 12 Aparat 1

F. ZASADY BEZPIECZENSTWA

(@ Jesli chesz zeby dron latat na zewnatrz, upewnij sig, ze wiatr nie jest zbyt silny.

(2) Produkt wykorzystuje wielopasmowy system sterowania 2.4G. Urzadzenie jest wyposazone w
sterowanie do przodu, do tytu, na lewo i prawo, a takze w lot prawo i lewostronny, powrdt, obrét 3D i inne
funkde.

(3 Kiedy natadowanie akumulatora urzadzenia jest na niskim poziomie, zasieg kontroli zostanie skrécony;
kiedy natadowanie akumulatora jest bardzo niskie, urzadzenie nie wzniesie sie.

(@) Prosze naprawic quadrocopter, kiedy zostanie uszkodzony. Nie wolno lata¢ quadrocpoterem, kiedy jest
powaznie uszkodzony (zniszczone $migto), poniewaz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia ciata.
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E. ALKATRESZEK
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A The X-DRONE Attekintése

AThe X-Drone egy Ui és tokéletes médja, hogy On szelfiket készitsen a levegébdl, s a szabadidejét
videdkészitéssel tolthesse. Nagyon konnyen miikddtethetd, és néhany nagyon izgalmas eszkdzzel keriilt
felszerelésre. A The X-Drone egy high-tech termék, de mégis olyan szorakoztatd és konnyen hasznalhatd,
mint egy jaték.

Olvassa el figyelmesen az aldbbi informacidkat, s készitse el szelfijeit még profibb szinten!

A. PRE-FLIGHT PREPARATION

1. Propellerek felszerelése

Kérjiik, pontosan szerelje fel a propellereket a nekik megfeleld karra. (1. abra)

2. Karok kihajtasanak sorrendje

El6szor az a kamera mellett taldlhatd eliils karokat hajtsa ki, majd utdna a hatsé karokat. (2. dbra)

3. Litium akkumulator itmutaté

Nyomja be az akkumulator rugéjanak gombjat, ahogy a képen latszik. Ovatosan hizza ki az akkumulatort, a
toltddugot és az USB csatlakozot. (3. dbra)

Figyelem!

Alitium akkumulator haszndlaténak van bizonyos kockdzata. Tiizet, sériilést vagy anyagi kart okozhat. Ennek
a terméknek a felhasznaldjanak tudomasul kell vennie a . A gyartok, kereskeddk és forgalmazok
nem vallalnak feleldsséget az esetl bekovetkezd bal | olvassa el a

P

kért, igy kérjiik, fig
ésatoltési 6t a miikodtetés eldtt.

- Ha az akkumuldtor szivarog, kérjiik, keriilje el, hogy az anyag az n szemébe vagy bérére jusson. Ha ez
mégis megtorténik, mossa ki a szemeit tiszta vizzel, s azonnal kérjen orvosi segitséget!

« Keérjiik, azonnal hiizza ki a dugdt, ha barmilyen kiilonds szagot érez, vagy kiilonds hangot hall!

« Keérjiik, szigortian tartsa be a kdvetkezd utasitasokat, vagy az eszkoz tiizet vagy dramiitést okozhat, vagy
felrobbanhat!
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Akkumulator toltése

« Keérjiik, hasznalja az eredeti gyari toltdt a biztonsagos mikodtetéshez.
« Ne toltse tdl az akkumulatort! Kérjiik, huzza ki a toltt, amint az akkumultor teljesen feltoltodott.

« Netoltseaz atort

14h,

toltés kozben fol

figyeljen az

vagy elek vezett térgyak feliiletén. A

« Ne tdltson olyan akkumulatort, mely még nem hilt le teljesen!
« Atoltési homérsékletnek 0°C és 40°C kozott kell lennie.

Ujrahasznositas

« Nekezelje egyiitt a termék részeit a hétkoznapi szeméttel! A sériilt/hasznélhatatlan akkumuldtort a

kijeldlt lerakéba kel szallitani.
« Ezatermék

6l all. Kérjiik, gond. jon az

artalmatlanitasukrol a specidlis elirasoknak megfelelgen!

B. UTMUTATO AZ ALKALMAZASHOZ

1. Wi-Fi kapcsolat

« Ahaszndlat eltt, kérjiik, kapcsolja a bekapcsoldgombot a be llésba. Nyissa meg a Wi-Fi feliiletet, s

kapcsolddjon az, X-Drone” hlézathoz.

- Ha aWi-Fi kapcsolat j6, nyissa meg az ALKALMAZAST, az 4. &brén lathat6 mdon épjen be a f6
feliiletre, kattintson a,Play”-re a felhasznaldi feliiletre vald belépéshez, ahogy a 5. dbran lathato. Kattintson
az,, [Gl " (,0FF"-ra) a vezérlési feliiletre vald belépéshez, ahogy a 6. dbran lathato. Kattintson a,,E "
gombra, s az Altitude Hold magassag megtartd gomb sargara vlt, majd lépjen be az Altitude Hold
magassag megtarto feliiletre a 7. dbran lathaté modon. Kattintson a,, " gombra a tovabbi

bedllitdsokhoz, ahogy az 8. abran lathato.

« Amikor a kapcsolat aktiv, On latni fogja a képeket a telefonja kijelz6jén.

2. ALKALMAZAS feliiletének bemutatasa (9. dbra)

1. Visszatérés

2. Képek

3. Rogzitett vided

4. Dokumentécid

5. Sebesség: 30% / 60% /100%

6. Rogzitett magassdgu iizemméd
7. Gravitacid érzékelési izemmod
8. Vezérldfeliilet mutatdsa/elrejtése
9. Bedllitdsok menii megjelenitése
10. Lencsék megforditdsa

11.3D megjelenités

12. Headless (fejetlen) mod

13. Giroszkdp korrekcid

14. 360 fokos kbrbefordulas

15. Sebességvezérlés

16/17. Jobb/bal forgatas

18/19. Bal/jobb oldaliranyu repiilés

20/21. Elére/hatra

24/25. Jobb/bal forgds kuiszdsa (trim)

26/27. Bal/jobb oldalirdny repiilés finomhangoldsa
28. Felszallas gomb

29. Leszdllés gomb

30. Vészleallit

31. Repiilési dtvonal

(@ Gyorsuldsmérd méd: a gyorsuldsméré médban helyezze a jobb kezének hiivelykujjat a jobb

vezérlokarra, és himbdlja meg a telefont (10. dbra)

(2) Szelfi méd: forditsa hatra a quadcopter kamerdjét, majd kattintson a kamera gombra szelfik

készitéséhez (11. dbra)

Figyelem:

A szelfikészitést akkor kell gyakorolni, amikor 6n mér eléggé képzett a quadcopter vezérléséhez!
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(3 Egy gombos kalibrécié: Ez a funkcio csak a talajszinten érhet6 el.

3. Quadcopter zarolasanak feloldasa

Oldja fel a quadcopter zarolasat a repiilés elGtt! Kattintson az 12. bran lthatd Altitude Hold magassg
megtarto ikonra, majd kattintson a 13. dbrén léthatd teriiletre a zdrolds feloldasahoz!

4. Miikddési folyamat
Figyelem:

Kérjiik, megsériilt az
alaplap energiabetaplalasarol.

" Tk

repiilés utan hiizza le az akkumulator csatlakozojat az

(1) Az abra alapjan megfelelden csatlakoztassa a quadcopter tép ét alitium ator aljzatahoz!
Helyezze a quadcoptert egy vizszintes feliiletre, s kérjiik, addig ne mozditsa meg, mig a jelzdfény villog.
(3.dbra)

(2 Kerjiik, helyezze a quadcoptert egy nyitott teriiletre.

Figyelem:
A quadcopter kamerdja jelzi az el6re irdnyt vagy a hétra irdnyt.
Nyomja felfelé a bal vezérlgkart (gyorsitds), ekkor a fé propellerek forgésa felgyorsul, s a quadcopter

felemelkedik. Nyomja le a bal vezérldkart (gyorsits), ekkor a f6 propellerek forgasa lelassul, s a quadcopter
lesiillyed. (14. bra)

Nyomja a bal vezérldkart (gyorsitds) balra, s a quadcopter balra fordul. Nyomja a bal vezérldkart (gyorsitds)
jobbra, s a quacopter jobbra fordul. (15 dbra.)

Figyelem:
Nyomja lassan a bal vezérldkart (gyorsits) a felszallashoz. Amikor a quadcopter forogni vagy kiiszni kezd a
levegdben, haszndlja a finombeallitds funkciot a mozgds bedllitasdhoz.

C. REPULESI GYAKORLAT

1. Repiilés eldtti kornyezet
- Beltéri repiilés: valasszon egy széles helyet akadalyok, hazidllatok és emberek nélkiil.
+ Kiiltéri repiilé

< vlasszon egy meleg, napfényes és szélcsendes napot.

(D Ne repiiljon extrém hémérsékleten! Extrém homérsékleti viszonyok kdzotti repiilés kihathat a
teljesitményre, és kdrosithatja a terméket.

(2) Nerepiiljon szeles napokon! A quadcopter teljesitményét és iranyithatésagat befolyasolja az er6s sz¢l.
2. Alapvetd repiilés

Az alapvetd fixpontos felszallds, leszallés, megfordulds és mas kezdd gyakorlatok elsajatitésa utan
kiprobalhatja a négyzet iranyt, vagy keresztiranyt kdvetd repiiléseket is.

3. Magassag megtartasa

Amikor On felengedi a bal vezérl6kart (gyorsitds) a fel/le miikbdtetés utdn, a quadcopter tovabbra is lebegni
fog. (16. dbra)

4. 3D forgasok és mozgasok

Probilja ki a szérakoztatd forgasokat, ha mar eléggé tapasztalt. Repiiljon a quadcopterrel a talajszint folé
tobb, mint 3 méter magassagba, majd nyomja meg a forgas gombot és nyomja meg a jobb vezérldkart
egyetlen iranyba! A quadcopter az On 4ltal kivalasztott iranyba for forogni. (17. bra)
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D. GYAKORI PROBLEMAK ES MEGOLDASOK

PROBLEMAK OKOK

1.A quadcopter akkumulatora nincs csatlakoztatva.
Irdnyitasi hiba o )
2.Tiil erds a szél.

1.Af6 propellerek forgdsi sebessége til alacsony.

Nem emelkedik fel
2.A quadcopter akkumulatora nincs teljesen feltdltve.

Til gyorsan leszall A gdzkar tdl gyorsan van lefelé nyomva.
Nem irényithatd Ahatdsos iranyitasi tavolsagon kiviilre kerilt.
MEGOLDASOK

1.C Gen a quadcopter

Irényitasi hiba o ) ;
2.Ne repiiljon szeles napokon. A quadcopter iranyithatésagat befolyasolja a nagy szél.

1.Nyomja felfelé a gézadas karjat.
Nem emelkedik fel .
2.Kérjiik, toltse a quadcoptert.
Til gyorsan leszall A gézkart lassan nyomja lefelé, igy finomabban ereszkedik le.

Nem irényithatd Gydzdjon meg arrd, hogy a repiilési tavolsag 30 méteren beliil van.

E. ALKATRESZEK 5.4t

N Név Menny. N Név Menny.
01 Felsd borit 1 07 Alaplap 1
02 Als6 borité 1 08 Motor 4
03 Propeller 4 09 Tengely 4
04 Karok felsd boritdja(A) 4 10 Akkumulétor 1
05 Karokalsé boritoja(A) 4 11 USBtoltd 1
06 Karok alsé boritja(B) 4 12 Kameratdlca 1

F. FONTOS BIZTONSAGI UTASITASOK

(@ Akilltéri reptetéskor kérjiik, ellendrizze, hogy a szél ne legyen tdl erés!

(2) Ezt a termék 2,4G-os tobbsavos vezérlési rendszert hasznal. A repiild eszkiz rendelkezik eldre, hatra,
balra és jobbra korményzéssal, bal és jobb oldaliranyu repiiléssel, vi ssal, 3D forgdssal és mds
funkciokkal.

(3) Amikor a repiild eszkoz akkumulatoranak toltottsége alacsony, a vezérlési tavolsag lecsokken, amikor az
akkumuldtor toltottsége mar nagyon alacsony, a quadcopter nem emelkedik fel.

(@) Kerjiik, amennyiben a quadcopter megséril, iddben javitsa meg. Ne hasznélja a quadcoptert, ha
komolyan megsériilt (példaul a propellerek tordttek), mivel ez sériiléshez vezethet.
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Informace o X-DRONE

X-Drone je vasim novym a dokonalym spolecnikem pro pofizovani selfie ze vzduchu a pro natacent videi ve
vasem volném case. Dron se ovlada velmi jednoduse a je vybaven nékolika opravdu vzrusujicimi funkcemi.
X-Drone je technicky $pickovy produkt, ktery se ale ovldda stejné jednoduse jako hracka a prinasi sebou i
stejné mnozstvi zabavy.

Peclivé si prectéte nize uvedené informace a pozvednéte své selfie fotky na vyssi Groven!

A. PRIPRAVA PRED LETEM

1. Instalace vrtuli

Vrtule pfesné namontujte na jejich odpovidajici ramena. (Obrazek 1)

2. Poradi skladani ramen

Nejprve sklopte piedni ramena, kterd jsou u fotoaparétu a poté ramena zadni. (Obrazek 2)

3. Pokyny tykajici se lithiové baterie

Stisknéte a podrzte pruzinové tlacitko baterie, jak je vidét na obrazku, jemné vytahnéte baterii, konektor
nabijecky a USB port. (Obrazek 3)

Pozor:

Pii pouzivani lithiové baterie existuje urité riziko. Baterie mohou vzplanuti, zpiisobit poranéni téla nebo
$kodu na majetku. Uzivatelé si musf byt védomi rizika pouzivani tohoto produktu. Vijrobci, prodejci a
obchodni zastupci nenesou v pfipadé nehod zédnou odpovédnost, proto si pred zahdjenim provozu peclivé
prrectéte bezpecnostni pokyny a pokyny k nabijeni.

« Pokud dojde k iniku z baterie, vyvarujte se kontaktu s o¢ima a pokozkou. Pokud se tak stane, omyjte si
oi cistou vodou a okamyZité vyhledejte lékatskou pomoc.

« Pokud ucitite néjaky zvlstni zapach nebo uslysite zvistni zvuk, okamzité vypojte konektor.

« Dodrzujte peclivé nasledujici pozadavky, v opaném piipadé mize pfistroj zplisobit pozdr, draz
elektrickym proudem nebo miize vybuchnout.




Nabijeni baterie

« Pro zajisténi bezpecnosti pouzivejte origindlni nabijecku.

« Baterii nepfebijejte a po ipIném nabiti baterie odpojte nabijecku.

« Baterii nenabijejte v blizkosti hoilavyich létek nebo na povrchu elektrovodivych predmétd. Pri nabijeni
méjte baterii vzdy na dohled.

« Nenabijejte baterie, které jsou jesté teplé a neméli moznost zchladnout.

« Teplota nabijeni by méla byt mezi 0°Ca 40 °C.
Recyklace

« Se zafizenim nezachézejte jako s k
vlozeny do vyhrazeného kontejneru.
« Toto zafizeni se skldda z elektronickych ¢asti a baterii. Zlikvidujte jej prosim dle specidlnich pozadavki.

im odpadem. Po§ /nepouZitelné baterie by mély byt

B. POKYNY PRO APLIKACI

1. Pfipojeni Wi-Fi

« Pred pouzitim nastavte vypinac do polohy zapnuto. Oteviete rozhrani Wi-Fi a pripojte se k siti, X-Drone”.

« Pokud je pripojeni W-Fi dobré, oteviete aplikaci, vstupte do hlavniho rozhrani, jak je zndzornéno na
obrdzku 4, kliknéte na, Play” pro vstup do uZivatelského rozhrani, jak je zndzornéno na obrézku 5. Kliknéte
na tlacitko,, “ (s ndpisem,,OFF“) pro vstup do ovlddaciho rozhrani, jak je zndzornéno na obrézku 6.
Kliknéte na tlacitko,, *, tlaitko udrzovéni nadmofské vysky zezloutne a zapne se rozhrani na udrzeni
nadmofské vysky, jak je zndzoméno na obrazku 7. Pro dalsf nastaveni kliknéte na tIaEi\ko,,E“, jakje
zndzornéno na obrazku 8.

« Je-li pripojeni aktivni, uvidite tyto obrazky na obrazovce telefonu.

2. Popis rozhrani aplikace (Obrazek 9)

1. Vrdceni 16/17. Rotace vpravo/vlevo

2. Obrazky 18/19. Levy/pravy bocni let

3. Nahrané video 20/21. Dopiredu/zpét

4. Dokumentace 22/23. Predni/zadni ladéni

5. Rychlost: 30 % / 60 % /100 % 24/25. Pravé/levé ladéni rotace

6. Rezim pevné stanovené vysky 26/27. Levé/pravé ladéni bocniho letu
7. Rezim percepce gravitace 28.Tlacitko pro vzlet

8. Zobrazit/skryt ovlddaci rozhrani 29.Tlacitko klesani

9. Nabidka nastaveni zobrazeni 30. Nouzové zastaveni

10. Otoceni cocky 31. Trajektorie letu

11. 3D zobrazeni

12. Bezhlavy rezim

13. Korekce gyroskopu

14. 360 stupiové prevraceni
15. Ovladani akcelerace

(D Rezim akcelerometru: v rezimu akcelerometru dejte pravy palec ruky na pravy joystick a zakyvejte
telefonem (Obrazek 10)

(2 Selfie rezim: ototte f
poridite selfie (Obrézek 11)

ptéry zpét a sti fm tlacitka dtu na displeji

Pozor:
Selfie pofizujte az kdyz jste s

14d4nm kvadrok

ptéry zcela seznameni a mate s létanim praxi.

35




(3 Kalibrace jednim tlaitkem: Tato funkce je k dispozici pouze, kdy? je pistroj na zemi.

3. 0demknuti kvadrokoptéry

Pred letem kvadrokoptéru odemknéte. Kliknéte na ikonu udrzeni nadmofské vysky na Obrazku 12, poté
kliknéte na misto na Obrazku 13 pro odemdeni.

4. Ipusob pouzivani

Upozornéni:

Po letu odpojte zastrcku baterie od napajeciho obvodu desky pro piipad poskozeni baterie.

(D Sprévné pripojte zastréku napéjeni kvadrokoptéry s konektorem lithiové baterie, jak je znézornéno na
obrazku. Umistéte kvadrokoptéru na rovny povrch a nehybejte s ni, dokud blika kontrolka. (Obrazek 3)

(2 Umistéte kvadrokoptéru do otevieného prostoru.
Upozornéni:
Kamera kvadrokoptéry oznacuje smér vpfed nebo vzad.

Zatlacte levy joystick nahoru (akcelerdtor), tim se zvysi rychlost rotace hlavnich cepelia
a kvadrokoptéra se vznese. Zatlacte levy joystick dolii (akcelerdtor), tim se snii rychlost rotace hlavni cepeli
a kvadrokoptéra se snese doli. (Obrazek 14)

Iatlacte levy joystick (akcelerdtor) vlevo, tim se kvadrokoptéra otoci vlevo. Zatlacte levy joystick (akcelerdtor)
doprava, tim se kvadrokoptéra otoci vpravo. (Obrazek 15)

Upozornéni:
Pro vzlet posuiite levym joystickem (akcelerétor) pomalu. Pokud se kvadrokoptéra ve vzduchu otaci nebo
leti bokem, pouzijte funkci ladéni a provedte kalibraci pristroje.

C. CVICEN] LETANI

1. Predletové prostiedi
« Létani uvniti: vyberte si prostorné misto bez bariér, domacich zvitat a lidi.
« Létani venku: zvolte teply, slunecny den s bezvétfim.
(@ Nelétejte v extrémnich teplotach. Létani v extrémnich teplotach mize ovlivnit vykon a produkt
poskodit.
(2 Nelétejte za vétrych dni. Viykon a ovladani kvadrokoptéry jsou néchylné na silny vitr.
2. Zaklady létani
Po zakladech Iétani, mezi které patfi vzlet, pisténi, rotace a dal3i zakladni cviceni, miZete zkouset état ve
ctvercovych nebo kiizovych vzorcich.
3. Udrzovéni nadmoi'ské vysky
Kdyz po chodu nahoru/dold uvolnite levy joystick (akcelerator), kvadrokoptéra se bude stale vznaset na
misté. (Obrazek 16)

4.3D pietodeni a otoceni

Az budete mit dostatecnou praxi, miizete zkusit riizné odvézné rotace. Vzlétnéte s kvadrokoptérou alespori 3
metry nad zem, stisknéte tlacitko rotace a zatlacte pravy joystick do jednoho sméru. Kvadrokoptéra se bude
otacet smérem, kterym joystick tlacite. (Obrézek 17)




D. CASTE PROBLEMY A RESENI

PROBLEMY PRICINY

1. Baterie kvadrokoptéry neni pfipojena.
Selhéni ovladani IR
2.Silnd sila vétru.

1. Rychlost otacent hlavnich cepeli je pfilis pomala
Nedafi se vzlétnout . . PR,
2.Baterie kvadrokoptéry neni pIné nabita.

PFiliS rychlé pfistani Pécka akcelerace je pfilis rychle posunuta doli.
Itrdta kontroly Zavzdalenosti ucinné kontroly.
RESENI

1. Okamité pfipojte baterii kvadrokoptéry.
Selhani ovladani . R L . o
2Nelétejte za silného vétru. Oviadani kvadrokoptéry je na silny vitr néchylné.

) 1. Zatlacte joystick akcelerace nahoru
Nedafi se vzlétnout

2.Kvadrokoptéru nabijte.
PFiliS rychlé pristani Pro hladké pristani tlacte packou akcelerace pomalu doli.
Itrdta kontroly Ujistéte se, Ze je zafizeni ve vzdalenosti mensi nez 30 metril.

E. PRISLUSENSTVI (obrzek 10

Ne  Nazev Pocet Ne  Nazev Pocet
01 Homikryt 1 07 Plo3ny spoj 1
02 Dolni kryt 1 08  Motor 4
03 Vrtule 4 09 Rotor 4
04 Homnikryt ramen(A) 4 10 Baterie 1
05 Dolni kryt ramen(A) 4 11 USB nabijecka 1
06  Dolnikryt ramen(B) 4 12 Stitek fotoaparétu 1

F. DOLEZITE BEZPECNOSTNI POKYNY

( Pokud cheete létat venku, dbejte na to, aby nebyl vitr pili silny.

(2 Tento vjrobek pouziva vicepasmovy 2.46 fidici systém. Kvadrokoptéra je vybavena prednim, zpétnym,
levym a pravym fizenim, levym a pravym bocnim pohybem, pohybem zpét, 3D pretocenim a dalSimi
funkcemi.

(3 Vadalenost efektivniho ovladani je zkracena v pripadé nizké baterie kvadrokoptéry. Pokud je baterie
velmi nizkd, kvadrokoptéra nevzlétne.

(@ V pripadé poskozeni kvadrokoptéru véas opravte. Pokud je k ptéra vazné pos| p
rotoru), nelétejte, miize dojit k vaznému zranéni.
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Prehlad o the X-DRONE

The X-Drone je vas novy a dokonaly spdsob ako si vo volnom ¢ase spravit' zo vzduchu selfie a nahrat vided.
Velmi lahko sa ovldda a je vybaveny niekolkymi vzrusujicimi funkciami. The X-Drone je produkt Spickovej
technoldgie a zaroven je lahky a zabavny ako hracka.

Dokladne si precitajte nizsie uvedené informécie a uZite si selfie na vyssej irovni!

A. PRIPRAVA PRED LETOM

1. Instaldcia vrtal'

Prosim sprévne nainstalujte vrtule na prislusné rameno. (Obrdzok 1)

2. Poradie skladania ramien

Najskor zlozte predné ramend blizko kamery, potom zadné ramend. (Obrazok 2)

3. Pokyny pre litiovi batériu
Podrzte stlacené pruzinové tlacidlo batérie, ako je znazornené, jemne vytiahnite batériu, nabijacku a USB
port. (Obrézok 3)

Upozornenie:

Pri pouzivani litiovej batérie existuje urité riziko. Moze spdsobit poziar, zranenie tela alebo stratu majetku.
Pouzivatelia si musia byt vedomi rizika pouZivania tohto produktu. Vijrobcovia, maloobchodnici a
predajcovia nenest Ziadnu zodpovednost za pripadné nehody, preto si pred prevadzkovanim pozorne
precitajte bezpecnostné pokyny a pokyny pre nabijanie.

« Ak dojde k uniku batérie, prosim vyhnite sa kontaktu s vasimi ocami a pokozkou. Ak k tomu dojde,
umyte si oci Cistou vodou a ihned'vyhladajte lekdrsku pomoc.
« Ak zacitite nejaky zvlastny zdpach alebo pocujete zvl&stny zvuk, nabijacku ihned odpojte.

« Prosim prisne dodrzujte e pozi ak nebudete, zariadenie moze sposobit ohen,
elektricky Sok alebo expl6ziu.




Nabijanie Batérie

« Na zaistenie bezpecného pouzivania pouzivajte len origindlnu nabijacku.

« Batériu neprebijajte. Po tplnom nabiti batérie, nabijacku vytiahnite.

« Nenabijajte batériu blizko horlavych latok alebo na povrchu elektricky vodivych predmetov. Pri nabijani
vidy pozorujte batériu.

« Nenabijajte batérie kjm nevychladnd.

« Teplota nabijania by mala byt medzi 0 °Ca 40 °C.
Recyklovat

« Nenakladajte s prislusnym vybavenim ako s beznym odpadom. Po3kodené/nepoufitelné batérie je
potrebné vlozit do urceného kontajnera.

« Toto zariadenie sa skladé z elektronickych prvkov a batérii. Zlikvidujte prosim podla osobitnych
poziadaviek.

B. POKYNY PRE APLIKACIU

1. Wi-Fi pripojenie

« Pred poutzitim prosim zapnite vypinac. Zapnite Wi-Fi a pripojte sa k sieti the “X-Drone”.

« Ak je pripojenie W-Fi dobré, otvorte aplikdciu, vstdpte do hlavného rozhrania, ako je ukdzané na
Obrazku 4, Kliknite "Play" a dostanete sa do uzivatelského rozhrania, ako je zndzornené na Obrazku 5.
Kliknite " “ ("OFF”) a dostanete sa do ovladacieho rozhrania, ako je zndzornené na Obrzku 6. Kliknite
"E”, tlacidlo Udrzania Nadmorskej Vysky sa zmeni na ZIté, a dostanete sa do rozhrania Udrzania
Nadmorskej Viysky, ako je zndzormené na Obrézku 7. Kliknite ”E” pre viac nastaveni ako je zndzormené na
Obrézku 8.

« Ked'je pripojenie aktivne, obrazky uvidite na obrazovke svojho telefonu.

2. Popis rozhrania aplikacie (Obrazok 9)

1. Spat 14. Otocenie 0 360 stupriov

2. Snimky 15. Ovladanie akceleratora

3. Nahrané video 16/17. Otocenie Vpravo/vlavo

4. Dokumentécia 18/19. Lavy/pravy bocny let

5. Rychlost: 30% / 60% /100% 20/21. Vpred/vzad

6. Rezim s fixovanou vyskou 22/23. Prednd/zadnd tprava

7. Rezim snimania gravitacie 24/25. Uprava rotécia vpravo/vlavo
8. Zobrazit/skryt ovladacie rozhranie 26/27. Ladenie lavého/pravého bocného letu
9. Zobrazit menu nastaveni 28.Tlacidlo na vzlet

10. Opacny objektiv 29.Tlacidlo na klesanie

11. 3D zobrazenie 30. Nudzovy stop

12. Bezhlavy rezim 31. Trajektoria letu

13. Korekcia gyroskopu
(D Rezim akc v rezime accel polozte palec pravej ruky na pravy joystick a otocte
telefén (Obrazok 10)

(2) Selfie rezim: Nechaijte kvadrokoptéru otocit kameru, potom stlacte tlacidlo fotoaparatu na obrazovke a
spravite i selfie (Obrazok 11)

Upozornenie:
Fotenie selfie moze byt praktizované len ak ste v riadeni kvadrokoptéry dostatocne zrucny.




(3 Kalibracia s jednym kliiéom: Tato funkcia je dostupna len na zemi.

3. 0dblokovanie kvadrokoptéry

Pred letom kvadrokoptéru odblokujte. Kliknite na ikonu Udrzania Nadmorskej Vysky na Obrézku 12, potom
ju odblokujte kliknutim na oblast na Obrézku 13.

4. Metoda prevadzky

Upozornenie:
Po lete, v pripade poskodenia batérie, odpojte batériu z elektrického pripojenia obvodovej dosky.

(D Spravne pripojte nabijacku kvadrokoptéry k litiovej batérii ako je zobrazené na obrazku. Umiestnite
kvadrokoptéru na rovny povrch a kym kontrolka blik nehybte fiou. (Obrazok 3)
(2) Dajte kvadrokoptéru na otvoreny priestor.

Upozornenie:
Kamera kvadrokoptéry indikuje smer dopredu alebo dozadu

Stlacte favy joystick (akcelerator) nahor; rotujtica rychlost hlavnych vrtuli sa zvysi, kvadrokoptéra bude
stuipat. Stlacte lavy joystick (akcelerétor) nadol; rotujtica rychlost hlavnych vrtuli sa znizi, kvadrokoptéra
bude klesat. (Obrazok 14)

Stlacte lavy joystick (accelerator) dolava; kvadrokoptéra sa otoi viavo. Stlacte favy joystick (akcelerdtor)
doprava; kvadrokoptéra sa otoci vpravo. (Obrézok 15)

Upozornenie:
Pre zlietnutie pomaly stlacte favy joystick (akcelerdtor). Ak sa kvadrokoptéra otaca alebo lieta vo vzduchu na
stranu, pouZite ladiacu funkciu a kalibrujte akciu.

C. LIETANIE

1. Predletové prostredie
« Vnitorné lietanie: vyberte si rozlahlé miesto bez bariér, domacich zvierat a ludi.
« Vonkajsie lietanie: zvolte si teply, sinecny a bezveterny dei.
(D Nelietajte v extrémnych teplotach. Lietanie v extrémnych teplotdch méze ovplyvnit vikon a poskodit
produkt.
(2 Nelietajte pocas veternych dni. Silnj vietor ovplyvni vykon a ovlddanie kvadrokoptéry.

2.Zakladné lietanie

Po zdkladnom leteckom vycviku vzlietnutia, pristatia, rotdcie a dalsich zakladnych cviceniach mozete
vysksat lietat do Stvorca alebo krizom.

3. Udrzanie Nadmorskej Vysky

Ked' pustite favy joystick (akcelerator) po operécii hore/dole, kvadrokoptéra sa bude stale vznasat.
(Obrazok 16)

4. 3D Otacanie a Kotulanie

Ak ste dost zru¢ny, vyskusajte dobrodruzné rotdcie. Lietajte s kvadrokoptérou vo vy3ke viac ako 3 metre od
zeme, stlacte tlacidlo rotécie a stlacte pravy joystick do jedného smeru. Kvadrokoptéra sa bude otdcat'v
smere, ktory stlacate. (Obrazok 17)

OVENSKY



D. CASTE PROBLEMY A RIESENIA

PROBLEMY PRICINY

1.Batéria kvadrokoptéry nie je pripojend.
Chyba ovlddania -
2.Silny vietor.

1.Rotacna rychlost hlavnych vrtdl'je prilis pomala
Zlyhanie stipania - o "
2.Batéria kvadrokoptéry nie je plne nabita.

Priskoré pristétie Tlacidlo akcelerétora je prirychlo stlacené nadol.
Mimo kontroly Ste za efektivnou vzdialenostou ovldania.
RIESENIA

1.Spravnym spdsobom zapojte batériu kvadrokoptéry.
Chyba ovlddania N o B .
2Nelietajte pocas veternych dni. Silny vietor ovplyvni riadenie kvadrokoptéry.

. 1.Stlacte na joystick-u tlacidlo akcelerétora nahol.
Zlyhanie stiipania

2.Nabite kvadrokoptéru.
Priskoré pristatie Pre hladké pristatie pomaly stlacte tlacidlo akceleratora nadol.
Mimo kontroly Uistite sa Ze je letové vzdialenost do 30 metrov.

E. PRISLUSENSTVO obrézok 1)

€ Nazov Poéet € Nazov Poéet
01 Vrchny Kryt 1 07 Obvodovd doska 1
02 Spodny Kryt 1 08  Motor 4
03 Vrtula 4 09 Prevod 4
04 Vrchny kryt ramien(A) 4 10 Batéria 1
05 Spodny kryt ramien(A) 4 11 USB nabijacka 1
06  Spodny kryt ramien(B) 4 12 Kamerova doska 1

F. DOLEZITE BEZPECNOSTNE POKYNY

( Ak s lou cheete lietat vonku, dajte pozor, ¢ nie je prisilny vietor.

(2 Tento produkt pouiva viacpasmovy 2.46 riadiaci systém. Kvadrokoptéra je vybavend riadenim dopredu,
dozadu, vlavo a vpravo, bocnym lietanim dolava a doprava, otécanim, 3D otécanim a dalimi funkciami.

(3 Ked je energia batérie nizka, riadiaca vzdialenost sa skrati; ked'je energia batérie velmi nizka,
kvadrokoptéra nevzlietne.

(@ Ak je kvadrokoptéra poskodend, vcas ju prosim opravte. Nelietajte s kvadrokoptérou ak je vzne
poskodend (poskodenie rotorového kridla) kedze to mdze viest'k zraneniu.
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Pregled X-DRONE

X-Drone je va$ nov in idealen nacin za delanje selfijev iz zraka in ustvarjanje videoposnetkov v prostem casu.
Je zelo enostaven za uporabo in opremljen z nekaj zelo zanimivimi funkcijami. X-Drone je visokotehnoloski
izdelek in je hkrati preprost ter zabaven kot igraca.

Pozomo preberite spodnje informacije in uzivajte v selfijih na viji ravni!

A. PRIPRAVA PRED POLETOM

1. Namestitev propelerjev

Prosimo, da propelerje natancno namestite na ustrezno rocico. (Slika 1)

2. Vrstni red upogibanja rocic

Najprej upognite prednji rocici v blizini kamere, nato zadnji rocici. (Slika 2)

3. Navodila za litijevo baterijo

Vzmetni gumb baterije potisnite navzdol, kot je prikazano, nezno izvlecite baterijo, vtikac polnilnica in vrata
USB. (Slika 3)

Pozor:

Pri uporabi litijeve baterije obstaja doloceno tveganje. Lahko povzroci pozar, telesne poskodbe ali izgubo
lastnosti. Uporabniki se morajo zavedati tveganja uporabe tega izdelka. Proizvajalci, trgovci na drobno in
preprodajalci ne nosijo nobene odgovornosti, ce pride do nesrece, zato pred uporabo, prosimo, preberite
varnostne smemice in navodila za polnjenje.

« (e pride do puscanja baterije, se, prosimo, izogibajte stiku z o¢mi in koZo. Ce se to zgodi, oci sperite s
Cisto vodo in takoj poiscite zdravnisko pomoc.

« (e zaznate kakrsenkoli poseben vonj ali zasliite poseben hrup, prosimo, takoj odstranite vtikac.

« Prosimo, da strogo upostevate naslednje zahteve alahko naprava povzroci pozar, elektricni udar ali
eksplozijo.

SLOVEN




Polnjenje baterije

« Zazagotavljanje varne uporabe, prosimo, uporabljajte originalni tovarniski polnilec.

« Ne prenapolnite baterije. Ko je baterija do konca napolnjena, prosimo, izvlecite polnilec.

« Baterije ne polnite v blizini vnetljivih snovi ali na povrsini elektro prevodnih predmetov. Pri polnjenju
vedno opazujte baterijo.

« Ne polnite baterij, ki se $e niso ohladile.

« Temperatura polnjenja mora biti med 0 °Cin 40 °C.
Reciklirajte

« Povezane opreme ne jte kot vsakodnevnih smeti. P
odvreci v za to namenjeno posodo.

« Taoprema je sestavljena iz elektronskih elementov in baterij. Prosimo, odstranite v skladu s posebnimi
zahtevami.

baterije je treba

B. NAVODILO ZA APLIKACLO

1. Wi-Fi povezava

« Pred uporabo vklopite elektricno stikalo. Odprite vmesnik Wi-Fi in se poveZite z omrezjem "X-Drone".
- (e je povezava W-Fi dobra, odprite aplikacijo, vstopite v glavni vmesnik, kot je prikazano na Sliki 4, za
vstop v uporabniski vmesnik kliknite "Play”, kot je prikazano na Sliki 5. Za vstop v kontrolni vmesnik kliknite
é” ("OFF"), kot je prikazano na Sliki 6. Kliknite na "E”, tipka Altitude Hold bo postala rumena, in
vstopite v vmesnik Altitude Hold, kot je prikazano na Sliki 7. Za vec nastavitev kliknite na ”E”, kot je
prikazano na Sliki 8.
« Ko je povezava aktivna, boste na zaslonu svojega telefona zagledali slike.

2. APP interface description (Slika 9)

1. Povratek 16/17. Desna/leva rotacija
2.Slike 18/19. Levi/desni stranski let
3. Posnet video 20/21. Naprej/nazaj

4. Dokumentacija 22/23.Trim levo/desno

5. Hitrost: 30% / 60% /100% 24/25.Trim desne/leve rotacije
6. Nacin fiksne viSine 26/27. Fine-tuning levega/desnega stranskega leta
7. Nadin gravitacijskega zaznavanja 28.Tipka za vzlet

8. Prikazi/skrij kontrolni vmesnik 29.Tipka za spust

9. Meni za nastavitev zaslona 30. Zaustavitev vsili

10. Vzvratna leca 31. Pot letenja

11.3D zaslon

12. Headless mode

13. Korekcija Ziroskopa

14. 360-stopinjsko obracanje
15. Kontrola plina

(D Nain merilnika pospeska: v nacinu merilnika pospeska polozite palec desne roke na desno krmilno
palico in zanihajte telefon (Slika 10)

(2) Selfie nacin: kvadrokopter naj obme kamero nazaj, nato za delanje selfijev na zaslonu kliknite gumb
kamera (Slika 11)

Pozor:
Delanje selfijev se lahko izvaja takrat, ko ste dovolj usposobljeni za upravljanje kvadrokopterja.

LX) SLOVENSKI




(3 Kalibracija z eno tipko: Ta funkcija je na voljo le na tleh.

3. 0dklepanje kvadrokopterja

Pred letenjem odklenite kvadrokopter. Kliknite na ikono Altitude hold na Sliki 12, nato za odklepanje kliknite
na obmocje na Sliki 13.

4. Nacin delovanja

Pozor:

Po letu, prosimo, odklopite VTIKAC IZ elektri¢ne povezave vezja, v primeru poskodb baterije.

(D Elektricni vikac kvadrokopterja pravilno vkljucite v vticnico litijeve baterije, kot je prikazano na sliki.
Kvadrokopter postavite na ravno povrsino in ga, prosimo, ne premikajte, dokler indikatorska lucka utripa.
(Slika 3)

(2) Prosimo, da kvadrokopter postavite v odprt prostor.

Pozor:

Kamera kvadrokopterja kaze smer naprej ali smer nazaj.

Levo krmilno palico potisnite navzgor (pospesevalnik); rotacijska hitrost glavnih lopatic se poveca,
kvadrokopter se bo dvignil. Levo krmilno palico potisnite navzdol (pospesevalnik); rotacijska hitrost glavnih
lopatic se zmanj3a, kvadrokopter se bo spustil. (Slika 14)

Levo krmilno palico (pospe3evalnik) potisnite na levo; kvadrokopter bo zavil levo. Levo krmilno palico
(pospesevalnik) potisnite na desno; kvadrokopter bo zavil desno. (Slika 15)
Pozor:

Za vzlet pocasi potisnite levo krmilno palico (pospesevalnik). Ko se kvadrokopter v zraku vrti ali leti postrani,
uporabite funkcijo fine-tuning, da kalibrirate delovanje.

C. LETALSKA VAJA

1. Predpoletno okolje
« Letenje v notranjih prostorih: izberite Sirok prostor brez ovir, hisnih ljubljenckov ali ljudi.
« Letenje na prostem: izberite topel, soncen dan, brez vetra.

(@ Ne letite pri p h. Letenje pri p h lahko vpliva na
zmogljivost in poskoduje izdelek.
(2 Ne letite ob vetrovnih dneh. Na ljivost in upravljanje kvadrokopterja bodo vplivali mocni vetrovi.

2.0snovno letenje

Po osnovnem letalskem usposabljanju za vzlet s fiksne tocke, pristajanje, rotacijo in drugih osnovnih vajah,
lahko poskusate leteti v vzorcu kvadrata, krizastem vzorcu.

3. Vzdrievanje visine

Ko sprostite levo krmilno palico (plin) po delovanju navzgor/navzdol, bo kvadrokopter Se vedno lebdel.
(Slika 16)

4.3D prevali in obrati

Ko boste dovolj izurjeni, preizkusite p ke rotacije. S k pterjem letite visje od treh metrov od
tal, rotacijski gumb in desno krmilno palico potisnite v eno smer. Kvadrokopter se bo vrtel v smeri, ki jo
potisnete. (Slika 17)

SLOVEN




D. POGOSTE TEZAVE IN RESITVE

TEZAVE VZROKI

1. Baterija kvadrokopterja ni prikljucena.
Nezmoznost upravljanja " N

2.Sila mocnega vetra.

1.Rotacijska hitrost glavnih lopatic je prepocasna
Nezmoznost dviga " . " .

2.Baterija kvadrokopterja ni v celoti napolnjena.
Prehitro pristajanje Palico za plin se prehitro potegne navzdol.
Izven nadzora Prekoraitev ucinkovite kontrolne razdalje.

RESITVE
1.Takoj priklopite baterijo kvadrokopterja.

Napaka pri upravljanju

Nezmoznost vzleta

Prehitro pristajanje

2.Ne letite ob vetrovnih dneh. Na upravljanje kvadrokopterja bodo vplivali mocni vetrovi.

1.Krmilno palico za plin potisnite navzgor.
2.Prosimo, napolnite kvadrokopter.

Iaizvedbo gladkega pristanka, palico za plin pocasi potisnite navzdol.

lzven nadzora Prepricajte se, da je razdalja letenja znotraj 30-ih metrov.
E. DODATKI a2

St Ime Kolicina St Ime Kolicina
01 Zgomiji pokrov 1 07 Tiskano vezje 1

02 Spodnji pokrov 1 08  Motor 4

03 Propeler 4 09 Zobnik 4

04 Zgomji pokrov rocic(A) 4 10 Baterija 1

05 Spodnji pokrov rocic(A) 4 11 USB polnilec 1

06 Spodnji pokrov rocic(B) 4 12 Plos¢aza kamero 1

F. POMEMBNA VARNOSTNA NAVODILA

(1) Ce zelite leteti na prostem, prosimo bodite pozorni na to, da veter ni premocan.

(2 Taiizdelek uporablja 2.4G vecpasovni sistem upravljanja. Letalo je opremljeno s sprednjim, zadnjim,
levim in desnim krmilom, levim in desnim stranskim letenjem, povratkom, 3D obracanjem in drugimi

funkcijami.

(3) Ko je baterija letala prazna, bo kontrolna razdalja skrajsana; ko je mot baterije letala zelo nizka, letalo ne

bo vzletelo.

@) Ko je kvadrokopter poskodovan, ga, prosimo, pravocasno popravite. Ko je kvadrokopter resno
poskodovan (zlom krila rotorja), z njim ne letite, saj lahko to privede do poskodbe.
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